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1. WSTEP ORAZ OGOLNE INFORMACIE
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PRZEDMOWA

Celem tego rodzaju instrukcji jest dostarczenie klientowi informacji niezbednych do bezpiecznej
obstugi i konserwacji maszyny.

Nalezy dokiadnie przeczytaé i w petni zrozumieé wszystkie informacje w nich zawarte przed
przystapieniem do obstugi maszyny. Instrukcje te sa bardzo waznymi narzedziami — musza zawsze
znajdowac sie przy maszynie i by¢ dostepne do wgladu.

Producent maszvny nie ma wplywu na sposéb jej zastosowania, zatem za zachowanie

odpowiednich $rodkéw bezpieczeiistwa odpowiedzialny jest uzytkownik oraz obstuga.

Informacje zawarte w instrukcjach oparte s3 na uzytkowaniu maszyny w odpowiednich warunkach
pracy. Wszelkie zmiany/modyfikacje maszyny s3 surowo wzbronione.

Jedna z najwainiejszych rzeczy, o ktérych nalezy pamigtac jest fakt, ze bezpieczeristwo eksploatacji
kazdego rodzaju sprzetu zagwarantowac moze tylko jego ostrozna obstuga.

NIEBEZPIECZESTWO, UWAGA, ZACHOWAC OSTROZNOSC, WAZNE, INSTRUKCIE ORAZ PRZYPIS

Gdziekolwiek pojawiaja si¢ te oznaczenia, czy to w niniejszej instrukcji, czy na maszynie, oznaczajg one
co nastepuje:

NIEBEZPIECZENSTWO: Nieodpowiednie przestrzeganie wiagze sie z wysokim ryzykiem odniesienia
powaznych ran lub smierci.

UWAGA lub ZACHOWAC OSTROZNOSC: Nieodpowiednie przestrzeganie wigze sie z pewnym ryzykiem
odniesienia powaznych ran lub smierci.

TEN SYMBOL OSTRZEGAWCZY MA NA CELU ZWROCENIE UWAGI NA
EWENTUALNE ZAGROZENIA, KTORE, JESLI JE ZIGNOROWAC, MOGA
DOPROWADZIC DO ODNIESIENIA POWAZNYCH RAN LUB SMIERCI.

WAZNE oraz INSTRUKCIE: Wskazuje na procedury wazne dla bezpiecznej obstugi maszyny i
zapobiegania jej uszkodzenia lub zniszczenia.

PRZYPIS: Zwraca uwage ha ogolne przepisy bezpieczerstwa i/lub procedury zwigzane z maszyna.

Obowigzkiem wiasciciela/uzytkownika jest znac i stosowac sie do wszelkich przepisdw, regulacji,

regut, zasad i wszelkich innych wymagarn zwigzanych z bezpiecznym uzytkowaniem sprzetu.
)



1.2

1.3

ZAKRES INFORMACI

Niniejsze instrukcje zawieraja wszelkie niezbedne informacje wymagane do bezpiecznej obstugi
kazdego podnosnika Niftylift 120T zasilanego silnikiem elektrycznym (DC [prad staty]), dieslem (D),
benzynowym (P) lub ich kombinacja.

W celu uzyskania dodatkowych informacji technicznych, schematdéw i doktadnych instrukcji wszelkich
prac konserwacyjnych wykonywanych przez odpowiednio wykwalifikowany personei naiezy
przeczytac instrukcje ,Naprawa i Czesci” dotgczong do zakupionego modelu Niftylift 120T.

PREZENTACJA PODNOSNIKA KOSZOWEGO NA PRZYCZEPIE 120 T

Pragniemy zaznaczy¢, iz w momencie wypuszczenia instrukcji do druku wszelkie informacje, ilustracje i
opisy w niej zawarty byly waine i zgodne z prawda. Niftylift zastrzega®sobie prawo do zmiany,
przerdbki, modyfikacji lub ulepszen swoich produktow bez koniecznosci stosowania tych czynnosci w
poprzednio wyprodukowanych maszynach.

Jesli po przeczytaniu niniejszej instrukcji chcg Panstwo uzyska¢ dodatkowe informacje, prosimy
skontaktowac sie z naszym najblizszym biurem.

Niftylift Ltd, Fingle Drive, Stonebridge, Milton Keynes MK13 OER, Wielka Brytania
Tel: +44 (0) 1908 223456 Fax: +44 (0) 1908 312733

Niftylift inc, 32 Concourse Way, Greer, SC 29651 USA
Tel: +01 864 968 8881 Fax: +01 864 968 8836

Nifty Pty Ltd, 11 Kennington Drive, Tomago, NSW 2322, Australia
Tel: +61 (0) 2 4964 9765 Fax: +61 (0) 2 4964 9714

Podnosnik koszowy na przyczepie Niftylift 120T z platforma na wysiegniku przegubowym jest
niezwykle wszechstronny i o prostej konstrukcji. Jest w stanie umiesci¢ na platformie dwdch ludzi
wraz z narzedziami na wysokosci 12,20m i wysiegu bocznym 6,10m.

Zasilane wysiegniki o obrocie 360° zamontowane sg na zwartej podstawie osadzonej na pojedynczej
osi. Przegubowe wysiegniki zapewniaja bardzo duiy zasieg roboczy. Duze kota pneumatyczne i
minimalna waga sprawiaja, ze maszyna jest lekka i tatwa w przenoszeniu.

Prosty, w petni hydrauliczny, proporcjonalny system kontroli zapewnia ptynny i niezawodny ruch
platformy oraz maksymalng niezawodnos¢ w najtrudniejszych warunkach.

Podnosniki Niftylift 120T dostepne sg z hydraulicznymi podporami, co zapewnia szybkie i tatwe
rozstawianie maszyny do pracy. Unikalny mikroczujnik wrazliwy za nacisk, podtgczony do kaidej
podpory, nie dopuszcza do uruchomienia maszyny, dopoki wszysikie podpory nie zostana
odpowiednio rozstawione oraz wigcza glosny sygnat diwiekowy w przypadku potencjalnego
niebezpieczenstwa. \

Dostepne modele:

E:- ZASILANY PRADEM STALYM DE: - ZASILANY PODWOINIE (DIESEL | AKUMULATOR)

AC: - ZASILANY PRADEM ZMIENNYM PE: - BENZYNA | AKUMULATOR

D: - DIESEL PG: - BENZYNA | LPG (PROPAN)

P: - BENZYNOWY T: - ZASILANY POTROINIE (BENZYNA, PROPAN | AKUMULATOR)

A: - PNEUMATYCZNY



1.4

OGOLNE SPECYFIKACIE MASZYNY

Mak(syrﬁalhié wy’sAc;I\(osc fobbéia ‘k
Maksymalna wysokos¢ platformy
Maksymalna wysokos¢ po ztozeniu
Maksymalny wysieg boczny

Maksymalna szerokos¢ podczas holowania
Rozwartosc dzwignika

Maksymalna dtugos¢ po ztozeniu
Maksymalny udiwig

Obrét kolumny

Obrat tylnej czesci kolumny

Maksymalna predkosc

Rozmiary platformy — dtugos¢ x szerokosc
System kontroli

Cisnienie hydrauliczne

Opony

Przeswit
Masa catkowita pojazdu
Maksymalny nacisk na podtoze

Zrédto zasilania

12,20m

10,20m

1,9m

6,10m

1,5m

3,55m

4,5m

200kg

360° il
Zerowy

72km/h

0,65m x1,1m

W petni proporcjonalny hydrauliczny

200bar
165 R13 8PR 175 R14C 8PR (Trakcja)
4,5bar

okoto 1400kg
0,054kn/cm*

Modele E (elektryczne) —akumulatory

2x 6v 250 AH {w instrukejij

Akumulatory 4x 6v 250 AH (hydraulicznyy
Modele P(G) (benzynowe) — Honda GX2000
Modele D {diesel) — Yanmar L40 lub Kubota OC60



15 PLYTKA IDENTYFIKACYINA (WIELKA BRYTANIA)

' o/ 7 & 2 "4
NIFTYLIFT LTD. FINGLE DRIVE, STONEBRIDGE
MILTON KEYNES MK13 0ER ENGLAND
TEL 01908 223456 : FAX 01908 312733
e-mail : info@niftylift.com

NUMER SERYJNY
TYP
ROK PRODUKCJI
WAGA kg
UDZWIG 0SOB + kg
MAKSYMALNE BEZPIECZNE OBCIAZENIE kg
MAKSYMALNY UCIAG N
MAKSYMALNA SItA WIATRU m/s
MAKSYMALNE DOZWOLONE NACHYLENIE stopni
MAKSYMALNE CISNIENIE HYDRAULICZNE bar
MAKSYMALNE NAPIECIE Vv

NATEZENIE A
ELEC. CCTD WYDANIE |
HYD. CCT D WYDANIE

P10805

Ta plytka identyfikacyjna producenta przytwierdzana jest do wysiegnika kaidego
podnosnika Niftylift momencie jego produkcji. Prosimy upewnic sie, ze wszystkie rubryki
sg wypetnione i czytelne.
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L£L DECLAKALION UL CUNFURKMILY

PRODUCENT | OSOBA NIFTYLIFT LTD

ODPOWIEDZIALNA ZA MALCOLM NORTH

DOKUMENTACJE:

ADRES: FINGLE DRIVE,
STONEBRIDGE,
MILTON KEYNES,
MK13 OER,
ANGLIA

TYP MAASZYNY Mobiiny podnosnik koszowy

MODEL:

NUMER SERYINY:

JEDNOSTKA NOTYFIKOWANA RWTUV Anlagentechnik GmbH
NUMER JEDNOSKI NOTYFIKOWANE) 0044

ADRES: POSTFACH 10 32 61
D-45141 ESSEN
GERMANY

NUMER CERTYFIKATU i

OBOWIAZUJACE STANDARDY: EN 280:2001 + A2:2009
DIN EN6 60204-1, 2006/42/EC

Niniejszym oswiadczamy, Ze wyZej wymieniona maszyna spefnia
wymuagania dyrektywy dotyczgcej maszyn 2006/42/EC oraz
dyrektywy EMC 2004/108/EC

oo, D Norl

odpis: Data: 14 grudnia 2009
Imie i nazwisko: Malcolm North  Stanowisko: Kierownik dziatu inzynieryjnego

Przypis: d
POWYZSZA DEKLARACJA SPELNIA WYMAGANIA ANEKSU II-1.A DYREKTYWY RADY
2006/42/EC. JAKIEKOLWIEK MODYFIKACIE WYZEJ WYMIENIONE] MASZYNY
UNiEWAZNIA POWY’ZSZA DEKLARACIE | ZATWIERDZENIE MASZYNY.




2. BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

2.1

2.1.1

2.1.2

2.13

2.14

2.1.5

2.1.6

2.1.7

OBOWIAZKOWE SRODKI OSTROZNOSCI

Podczas obstugi podnosnika Niftylift bezpieczeristwo uzytkownika jest najwyzszym priorytetem. By w
petni korzysta¢ z funkcjonainosci maszyny, kazdy jej operator musi przeczytac i w peini zrozumieé
wszystkie informacje na temat uzytkowania, konserwacji oraz obstugi technicznej maszyny. W razie
iakichkolwiek watnliwoéci co do informacii zawartych w niniejszej instrukcii prosimy ckontaktowal sig

z miejscowym dealerem lub z Niftylift Ltd.

Przed uzyciem jakiegokolwiek podnosnika Niftylift nalezy dokfadnie sprawdzi¢ wszystkie gtdwne
elementy maszyny w poszukiwaniu ewentuainych uszkodzen iub znieksztaicen powierzchni. Naiezy
réwniez sprawdzi¢ systemy kontrolne w celu znalezienia ewentualnych wyciekéw plynu
hydraulicznego, uszkodzonych uszczelek, niesprawnych kabli iub poluzowanych oston elementéw
elektrycznych. Pod zadnym pozorem nie wolno uzywac wadliwego lub uszkodzonego sprzetu — przed
rozpoczeciem uzytkowania nalezy dokonaé odpowiednich napraw. W razie watpliwosci prosimy
skontaktowac sie z miejscowym dealerem lub z Niftylift Ltd (doktadny adres na okfadce).

A PRODUCENT MASZYNY NIE MA WPLYWU NA SPOSOB JE)
ZASTOSOWANIA, WIEC ZACHOWANIE ZGODNE Z PRZEPISAMI
' BEZPIECZENSTWA JEST ODPOWIEDZIALNOSCIA UZYTKOWNIKA ORAZ

OBStUGI MASZYNY. NIEZROZUMIENIE LUB NIESTOSOWANIE SIE DO
WSZYSTKICH PRZEPISOW BEZPIECZENSTWA MOZE SPOWODOWAC
ODNIESIENIE POWAZNYCH RAN LUB SMIERC.

Tylko wykwalifikowane osoby moga obstugiwac podnosnik Niftylift.

Zawsze nalezy obsiugiwaé podnoesnik Niftylift stosujac sie do instrukeji ,Obsiugi i Bezpieczeristwa”
odpowiedniego modelu.

Codziennie przed rozpoczeciem zmiany nalezy przeprowadzi¢ dokiadng inspekcje i testy
funkcjonalnosci (nie ograniczajgc sig tylko do tych komponentdw) systemoéw roboczych i awaryjnych,
zabezpieczen, odziezy ochronnej, zabezpieczern przed upadkiem, systeméw pneumatycznych,
hydraulicznych i paliwowych w poszukiwaniu ewentualnych wyciekdw, okablowania, ewentualnych
zgubionych lub poluzowanych czedci, opon i kdt, nalepek, ostrzezen, oznaczert kontrolnych i instrukcji
,Obstugi i Bezpieczeristwa”,  wszystkich poreczy oraz wszelkich pozostalych komponentdw
wyszczegolnionych przez producenta.

Kazdy problem lub usterka, ktére maja wpltyw na bezpieczenstwo obstugi maszyny muszg zostac
usuniete przed rozpoczeciem uzytkowania platformy, ze szczegélnym uwzglednieniem zabezpieczen.
W celu uzyskania szczegotdw i numerdw czesci prosimy zajrze¢ do ,Instrukcji z Czgsciami”. W razie
watpliwosci prosimy skontaktowad sie z Niftylift Ltd (szczegdty na str. 3).

Nalezy zawsze upewnié sig, Ze wszystkie nalepki ostrzegawcze, instrukcje, naklejki i ,,I‘nstrukcje
Bezpieczeristwa” sa nienaruszone i czytelne. W razie koniecznosci ich wymiany prosimy skontaktowac
sie z dealerem Niftylift. Nalezy zawsze czytad i przestrzegac uwag dot. bezpieczeristwa widocznych na
tych nalepkach.

W Zaden sposdb nie wolno zmienia¢, modyfikowac lub wytaczac systemdw kontrolnych, zabezpieczen,
blokad lub innych czeéci maszyny.

Zanim podnos$nik Niftylift zostanie uzyty lub podczas jego uzycia nalezy dokfadnie sprawdzic
otoczenie, w ktorym maszyna bedzie cbstugiwana w poszukiwaniu ewentualnych zagrozen tj.
nieréwnego gruntu, dziur, wybojéw, przeszkdd, gruzu, naziemnych lub umieszczonych wyzej
przeszkdd, przewoddéw wysokiego napiecia, wiatru i ztej pogody, nieupowaznionych oséb lub innych
potencjalnie groznych rzeczy.



2.1.8
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2:1.23

2.1.14
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2.1.16

21.17

2.1.18

2.1.19

2.1.20

Nigdy nie wolno przekracza¢ dopuszczalnego udiwigu maszyny wyszczegdlnionego na plytce
identyfikacyjnej.

Tylko maszyny z izolowanym koszem wolno ustawia¢ w promieniu mnigjszym niz 4,0m od linii
wysokiego napiecia, przewodnika elektrycznego itp.

A TA MIASZYNA PUSIADA ODIZOLOWANY KOSZ.
‘ ! UWAGA Pozostate komponenty podnosnika przewodzg prad!!

Po wejsciu na piatforme nalezy upewnic sie, Ze opuszczona poprzeczka zostanie ponownie zamknigta.

Obowigzkowe jesi uzycie zaiwierdzonego pasa zabezpieczajgcego, uprzezy, heimu i odziezy
ochronnej. Nalezy przypia¢ uprzaz do odpowiednich miejsc na platformie i nie odpina¢ az do
momentu opuszczenia platformy po jej obnizeniu.

Na platformie zawsze nalezy pozostawa¢ w pozycjo stojgcej. Nie wolno

' prébowac zwiekszy¢ swojego zasiegu stajgc na poreczach i/iub wspinajac sie

. na nie lub jakikolwiek inny obiekt. Stopy musza zawsze znajdowac sie na
praig Eu 4 =~

piatformie. Nie wolno siadal, wspinal sie na porecze iub wysiggiik.
Zabrania sie uzywania desek, drabin fub innych obiektdw na podnosniku
Niftylift w celu uzyskania dodatkowego zasiegu lub wysokosci.

Nie nalezy uzywac system poziomowania platformy w celu sztucznego uzyskania wiekszego zasiegu.
Nie wolno tez uzywac desek lub drabin w tym samym celu.

Nie wolno uzywacd platformy w celu podnoszenia przedmiotdw masywnych lub wystajacych poza nig,
kKiore mogg przekracza¢ maksymainy dopuszczainy udiwig. Nie woino tez podnosi¢ przedmiotow
moggacych zwigkszy¢ napor wiatru (np. tablic ogtoszeniowych).

Podnosnik Niftylift nie moze by¢ obstugiwany z poziomu ciezarédwki, przyczepu, wagonu pociggowego,
pojazdu wodnego, rusztowania lub podobnego sprzetu bez pisemnego zezwolenia Niftylift Ltd w
Wielkiej Brytanii.

Zawsze przed obrdcenie lub opuszczeniem platformy nalezy sprawdzi¢, czy pod lub wokdt niej nie
Ziajaijg sie przeszkody aibo iudzie. Pizy obiacaiiu platfoimy w Kierunku wystepowania ruchu
ulicznego nalezy zachowad ostroznosc. By zapobiec dostepowi do maszyny lub ograniczy¢ przeptyw
ruchu ulicznego nalezy korzystac z blokad drogowych.

Niedozwolona jest niebezpieczna jazda i nieodpowiedzialne zachowanie na podnosniku Niftylift lub w
jego poblizu.

Gdy w poblizu obecny
o

e P T L B T e N B o P N T o T P P P )

-l H lamloal - H H i —~— H A
cgunuwaiiia SI% IURallly TULPUIegULTITiUIGT 1 PHLTPIRduIL UCLPICLLCIIDth w

-~ P PN
UDLIULZIIUDLE W LTiu P

miejscu pracy.

B
Q)
=5

Obowigzkiem uzytkownika jest ocena poziom zagroienia stwarzanego przez dang lokalizacje lub
pogode. Podnosniki koszowe pracujgce w warunkach niebezpiecznych muszg by¢ zatwierdzone i
odpowiedniego typu

Operator podnosnika musi natychmiast zgtosi¢ przetozonemu wszystkie zaobserwowane podczas

v varania cnmuindmuiana ibhestalrauianinmm farani il masad~
i TOZCNia SPOWOGOWarniC unSZwgitlvvaiii i wCi Criu 1y pugUllg.



2.1.21 Jedli operator natrafi na podejrzenie usterki podnosnika Niftylift, jakiekolwiek zagrozenie lub
niebezpieczenstwo zwigzane z udzwigiem, przeznaczeniem maszyny lub bezpiecznej obstugi, nalezy
przerwa¢ prace | poprosi¢ kierownictwo, wiasciciela maszyny, dealera lub producenta o dodatkowe
informacje na temat bezpiecznej obstugi przed wznowieniem prac.

2.1.22 Operator musi natychmiast zgtosi¢ swojemu przetozonemu wszelkie zaobserwowane podczas pracy
problemy lub usterki podnosnika Niftylift. Wszelkie problemy lub usterki musza zostac usunigte przed
ponownym uzyciem.

2.1.23 Nie wolno uzywac wysiegnika i platformy w celu uniesienia kot nad ziemig.

2.1.24 Podnoénika Niftylift nie wolno uzywad w charakterze diwigu,

2.1.25 Podnoénika Niftylift nie wolno opiera¢ o inny obiekt w celu ustabilizowania platformy.
2.1.26 Nalezy uwazaé by w platforme nie zaplataly sie liny, przewodu elektryczne i uszczelki.

2.1.27 Akumulatory nalezy tadowa¢ w dobrze wentylowanym pomieszczeniu, bez dostepu do ognia, iskier
lub innych zagrozert mogacych spowodowaé eksplozjg. Podczas procesu tadowania produkowany jest
silnie wybuchowy gaz wodarowy.

2.1.28 Nalezy zachowaé szczegdling ostroznosé, by chroni¢ oczy, skdre i odziez podczas sprawdzania poziomu
elektrolitéw. Kwas akumulatorowy jest silnie zracy, dlatego zaleca sie noszenie okularéw ochronnych
oraz odziezy ochronne;j.

2.1.29

wysiegniki. Nigdy nie wolno pozostawiaé kluczy w maszynie, jesli opuszcza sig
ja na jakikolwiek czas. Nalezy uzy¢ klindw pod kota przed pozostawieniem jej na

A Gdy maszyna nie jest uzvwana, zawsze nalezy we wiasciwy sposéb ziozyc
L stromym podtozu.

2.1.30 Jeéli platforma lub mechanizm unoszacy zostang unieruchomione, natrafig na przeszkode lub ich praca
zostanie uniemozliwiona w inny sposob przez pobliskie obiekty, co nie pozwoli na jej uwolnienie
poprzez cofniecie wysiegnika, nalezy bezpiecznie wydostaé personel z platformy koszowej przed
przystapieniem do préb uwolnienia jej uzywajac naziemnej kontroli maszyny.

2.1.31 Podczas tankowania nalezy wytaczy¢ silnik. Tankowac nalezy w dobrze wentylowanym pomieszczeniu,

bez dostepu do ognia, iskier lub innych zagrozen mogacych spowodowac eksplozje. Benzyna, ptynny
propan i paliwa dieslowe sg substancjami fatwopalnymi.

2.1.32
A

\
Nigdy nie wolno uruchamiaé¢ podnosnika Niftylift, jesli wyczuwalna jest
benzyna, ptynny propan lub paliwo dieslowe. S3 one wysoce tatwopalne.

2.1.33 Operator nie moze dopusci¢ do uzycia maszyny przez nieupowaznione do tego osoby.

2.1.34 Nie wolno usuwac eiementéw majacych wplyw na stabilnosé¢ maszyny, m.in. akumulatoréw, oston,
silnikdw, opon lub balastu.

10
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Operating & Safety Instructions

2.2 Ograniczenia srodowiskowe

Operacja wszystkich uchwytéw montazowych przyczep firmy Nifty majg ograniczone funkcjonowanie wedfug
wczesniejszych opisow oraz jakiekolwiek zbocza muszg by¢ zabezpieczone przy uzyciu stabilizatoréw i rozporek. Jesli
specyfikacja nie stanowi inaczej, maszyna posiada skrécony czas pracy w ekstremalnych temperaturach, np. skrécong
liczbe tadowan akumulatora przy niskich temperaturach jak w lodéwkach, chtodniach, itp. Oraz ograniczenia chtodzenia
dla wysokich temperatur ze wzgledu na fakt iz temperatura oleju musi pozosta¢ w tem.peraturach pomiedzy -23 a 93 st.
Celsjusza.

Wydtuzony czas pracy w zapylonym srodowisku nie jest rekomendowany dodatkowo niezbedne bedzie czeste
czyszczenie. Powinien zostac usuniety caty pyt, kurz, zacieki solne, nadmiar oleju lub smaru. Zanieczyszczenia z farby lub
srodkdw bitumicznych na legendach oraz etykietach powinny réwniez zostac usunigte.

‘Wszystkie standardowe maszyny firmy Niftylift przewidziane sg dla predkosci wiatru 12,5m/s co réwna sie
45kph/28mph lub sile stopnia 6 na skali Beauforta. Nie powinno sie uzytkowac Niftylift przy predkosciach wiatru
przekraczajacych te granice oraz jesli operator ma jakiekolwiek obawy dotyczgce predkosci wiatru, nalezy wstrzymac
uzytkowanie do czasu ustalenia spadku predkosci wiatru do bezpiecznego poziomu.

2.3 Hatas i wibracje

Poziom produkowanego hatasu dla maszyn z serii 120 nie przekracza wartosci 73dB, wartosc ta zostata zmierzona
wysokosci 4mpod odpowiednim obcigzeniem oraz cisnieniem powietrza. Badanie zostajo przeprowadzone dia maszyny
napedzanej silnikiem Diesla pracujacej z tadunkiem. Wszystkie pozostate modele bedg cechowaty sie znacznie mniejszg
emisja od tej wartosci, w zaleznosci od sposobu napedzania.

Normalny poziom wibracji ktéremu poddany jest operator nie przekracza éredniego przyspieszenia 2,5 m/s’

Wy

~Z.4 Raport tesio
Wszystkie modele maszyn Niftylift s3 poddane odpowiedniemu ,testowi typu” ktéry dubluje wszystkie kombinacje
bezpiecznego tadunku (SWL), przetadowania, poziomu wiatru, sif cigganych by oszacowac rézne kryteria,bezpiecznej
stabilnosci. Samo napedowe maszyny dodatkowo testowane sg pod kgtem nierdwnosci oraz sity hamowania z SWL by
zbadac stabilnosc podczas zwyczajnych , przypadkéw pracy”.

Kazda indywidualna maszyna jest poddawana testom statycznego przecigzenia na ptaskiej powierzchni w wartosci 150%

CIA/l nraalra wnsmamcania CAI2ON n Aanvrh hlll'_'\AIP Macsunis 2 udacnum n d "

a Pordetlate A nanads e s Ano
GVV L, MILURIAULAgL W YTTIARGIIG LINAUV U HTAMNGULATTYUIT IVILVVE . IVIGOLYilYy £ VWIAJIIYyiil [1apy

katem pracy przy maksymalnym kacie przechylenia z dodang wartoscig 0.5° z obcigzeniem testowym 125%SWL.
Ostatecznie przeprowadzane sg na wszystkich maszynach testy funkcjonalne pod obcigzeniem 110% SWL.

Wszystkie zabezpieczenia s testowane pod katem prawidtowego funkcjonowania, predkosci dziatania sg sprawdzane
pod katem funkcji dynamicznych by sprawdzic czy wszystkie poziomy przyspieszenia i spowolnienia mieszczg sie w
akceptowalnych granicach. Wszystkie odnotowane defekty sg odnotowywane i naprawiane przed dopuszczeniem do

obstugi
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3 Przygotowanie i Inspekcja

3.1 Rozpakowywanie

Poniewaz producent nie posiada bezposéredniej kontroli nad wysytks i przewozem podneénikow
Niftylift, odpowiedzialnoscig dealera i/lub wiasciciela i/lub bioragcego w Ieasjng by upewnic sie iz
Niftylift nie zostat uszkodzony podczas transportu i by sporzadzony zostat raport przed uzytkowy
przez wykwalifikowanego Inzyniera przed rozpoczeciem uzytkowania podnosnika.

A) Usun wszelkie liny, paski oraz taricuchy zabezpieczajace podnosnik podczas transportu.
B) Upewnij sig iz kazda rampa, dok roztadunkowy czy wézek widfowy jest zdolny do utrzymania
iub podniesienia podnosnika.

*** Dokonaj raportu przed uzytkowego przed rozpoczeciem eksploatacji maszyny

3.2 Przygotowanie do uzytkowania

Pomimo iz kazdy wysitek fabryki Niftylift zostat wiozony w to by maszyna dotarta w bezpiecznym i

PN o

funkcjonalnym stanie, niezbedna jest systematyczna inspekcja przed eksploatacja piatformy

>

Ten warunek nie jest obowigzkowy

By wspoméc uzytkownika w tej czynnosci znajdziesz zatgczong Liste Sprawdzajacy (zobacz 6.3), ktéra
musi zosta¢ wypetniona przed dostawg/odbiorem maszyny.

Przed dokonaniem Inspekcii Listy Sprawdzajgcej uzytkownik musi przeczytac i w petni zrozumiec
catkowitg zawartosc Instrukcji Uzytkowania, Bezpieczenistwa oraz Utrzymania.

Uwaga — nie eksploatuj potencjalnie zepsutej lub niesprawnej maszyny. Popraw lub
napraw wszelkie defekty przed rozpoczeciem eksploatacji twojego podnosnika Niftylift

12
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3.3 Przed eksploatacyjny terminarz kontroli bezpieczenstwa

Przed pierwszym uzyciem platformy powinna zosta¢ dokonana wizualina inspekcia potaczona z
testem funkcjonalnosci, lecz nie ograniczona do ponizszych czynnosci. Rekomenduje sie
przeprowadzanie ponizszych w regularnych odstepach wyznaczonych na liscie kontrolnej

3.3.1 Dzienne kontrole bezpieczenistwa .

1)Sprawdz iz wszystkie etykiety sg na miejscu i sg czyteine

2)Dokonaj wizualnych ogledzin maszyny pod katem uszkodzonych lub brakujgcych komponentéow
3)Sprawd? natadowanie akumulatoréw tzn. czy tadowarka posiada zapalong diode zielong i pulsujaca
czerwong

4)Sprawdz poziom paliwa (jesli to mozliwe)

5)Sprawd? czy okrywy/baldachimy s3 na swoim miejscu i czy s3 zabezpieczone.

6)Sprawd? czy dolny przycisk spoczynku jest dziatajacy (jesli znajduje zastosowanie)

7)Sprawdz czy drazki kontroine sa zabezpieczone i moziiwe do operowania bez przeszkod

8)Sprawd? czy dziatajg przyciski i awaryjne przyciski zatrzymania pracy.

9)Sprawd? dziatanie pompy recznej.

10)Sprawd? wizualnie weze instalacji hydraulicznej oraz zigczki pod katem uszkodzenia lub wyciekéw
11)Sprawd? dziatanie alarmu stabilizatora

12)Sprawdz ramiona stabilizatoréw

13)Sprawd?Z poprawnosc czopow osi obrotu i ich bolcow zabezpieczajgcych

14)Sprawdz zabezpieczenie i funkcjonowanie blokady wysiegnika

15)Sprawdz dziatanie systemu wazenia kosza (jesli podniesiony). Zobacz sekcje 4.5.3 procedury
testowania i weryfikacji

3.3.2 Cotygodniowe kontrole bezpieczenstwa

2)Sprawdz opony pod katem prawidtowego cisnienia 65psi(4,5 bara)

3)Sprawdz btotniki pod kagtem bezpieczenstwa i uszkodzen ‘
4)Sprawdz poziom ptynoéw akumulatora oraz stan ogolny

5)Sprawdz poziomy ptynéw hydraulicznych, ISO Grade 22(Europa), Grade32 (reszta Swiata)
6)Sprawdz filtr powietrza silnika oraz wyczysc¢ lub zmien w razie koniecznosci.

7)Sprawd? zabezpieczenie mocowania kuli zaczepuy, linki zabezpieczajacej oraz kota podporowego

8)Sprawd? dziatanie oraz zabezpieczenie mikro przetacznikéw stabilizatora w potaczeniu z systemem
alarmujacym

13
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3.3.3 Comiesieczne kontrole bezpieczenstwa

1)Sprawdz poziom oleju silnikowego (jesli mozliwe).
2)Sprawdz $ruby kot (sita 80ft Ibs/110Nm lub 110ft Ibs/150Nm dla opcji samojezdnej)
3)Sprawd? stabilizatory pod katem zuzycia, bezpieczeristwa oraz dziatania.

4)Sprawdz mechanizm obrotowy pod katem bezpieczeristwa i prawidtowego umiejscowienia. Oczy$¢
i nasmaruj.

6)Sprawdz mocowanie haka holowniczego.

7)Sprawdz zbiornik paliwa pod katem uszkodzenia i wyciekow.
8)Nasmaruj kule haka holowniczego.

9)Lekko naoliw przeguby podnosnika i stabilizatorow

10)Lekko naoliw osie stabilizatoréw i bolce zabezpieczajgce osie
11)Naoliw oraz sprawdz dziatanie recznych podnosnikow

12)Co trzy miesigce sprawdz kalibracje systemu wazenia klatki. Zobacz sekcje 4.5.4 procedury
kalibracji.

13)Co sze$¢é miesiecy przeprowadzic¢ przeglad wedtug ,,Operacje podnoszenia oraz regulacje Sprzgtu

Podnoénikowega” (LOLER) 1998 Regulacie(9)(2){a).
o 1 7 ’ o 2 i bt e 8 S g

Coroczne kontrole bezpieczenstwa
1)Sprawdz czy wszystkie sworznie oraz ich bolce sg zabezpieczone

2)Sprawdz pod katem peknigé lub przerdzewienia obszaréw spodnich oraz obudowy.
3)Zmier filtr oleju hydraulicznego.

4)Sprawdz zawieszenie na kazdej osi.

5)Sprawdz pewnos¢ montazu srub zaczepow (sita dokrecenia 155ft Ibs 210Nm)

6)Sprawdz zuzycie gtowek podnosnikoéw (manualnych podnosnikow).

14



anFTER” 1M Series

Operating & Safety Instructions
3.4 Plakietki, informacje i instalacja (120M UK)

Pozycja Opis Numer llosé
1 Dzienna kontrola bezpieczeristwa P14908 1
2 Alarm przechytu P18842 2
3 Ogolny obrazenia P14782 8
4 Przed holowaniem P17341 3
5 Klamra wysiegnika P19740 ; 1
6 instrukcja fgcznika P14896 1
7 Punkt uprzezy P14883 2
8 Stabilnos¢ komponentow P19708 1
9 Cisnienie opon 65 psi P14876 2
10 Nie stawac P14785 7
da Pompa reczna P15090 1
12 Jjesli E-stop jest wyigczony... P14864 2
13 Ogoine ostrzezenie P20330 2
14 Ochrona dfoni P14801 1
15 Plakietka seryjna P145383 2
117 SWL 200kg P14390 1
18 Nifty 120T P14598 2
19 Niftylift.com P14390 1
20 Nacisnij i uwolnij P19092 1
21 Sterowanie hydraulikg — 3 dzwignie P14926 2

22 Pasy ostrzegawcze A/R
23 Ostrzezenie bramka kosza P18432 1
24 Ogoina uwaga P18863 1
25 Odciecie akumulatora P18600 1
26 Olej hydrauliczny 1S032 P17226 1
27 tadowarka akumulatora P14904 1
29 Sterowanie bazg  Waga kosza P17219 1
Brak wagi kosza P15881 P
31 Odciecie benzyny P19055 1
22 Tylko olej napedowy P14414 1
33 Sterowanie koszem(P/D/Bi) Waga kosza P17457 lub P17213 1
Brak wagi kosza P15924 1
a5 Stabilizatory —hydraulika P14841 4
36 Stabilizatory — sterowanie P14922 1
37 Stopien zatadowania — 8,75kN P14961 4
38 Kontrola Kosza (E/AC) Waga kosza P17212 1
Brak wagi kosza P15925 1

15
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Pozycia Cpis Numer Hosd
B9 Instrukcje obstugi P14892 1
41 Alarm przecigzenia pP18848 2
42 Trakcia - wiacznik P18890 i
43 Ostrzezenie o hatasie 73dB P17123 1
44 Uszkodzenie reki P14782 2
45 Pusta tabliczka osi F16150 i
46 Holowanie(Australia/NZ) P17970° 1
47 Trakcja wytacznik P18975 1
48 Trakcja — na stoku P18976 i
49 Gniazdko P17719 1

P17720 1
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Pozycja Opis Numer Hos
1 Dzienna kontrola bezpieczeristwa P14908 1
2 Alarm przechytu P18842 2
B Ogolny obrazenia P14782 8
4 Przed hoiowaniem P17341 3
5 Klamra wysiegnika P19740 1
6 Instrukcja tacznika P14896 1
7 Punkt uprzezy P14883. 2
8 Stabilno$¢ komponentéw P19708 1
9 Ciénienie opon 65 psi P14876 2
10 Nie stawac P14785 7
14 Pompa reczna P19090 1
12 Jesli E-stop jest wyfaczony... P14864 2
13 Ogdlne ostrzezenie P20330 2
14 Ochrona dtoni P14801 1
15 Plakietka seryjna P145383 i
17 SWL 200kg P14801 [ 1
18 Nifty 120T P14598 2
19 Niftylift.com P14390 1
20 Naciénij i uwolnij P19092 1
21 Sterowanie hydraulikg — 3 dZwignie P14926 2
22 Pasy ostrzegawcze A/R
23 Ostrzezenie bramka kosza P18432 1
24 Ogolna uwaga P18863 1
25 Odciecie akumulatora P18600 1
26 Olej hydrauliczny 15032 P17226 £
27 tadowarka akumiulatora P14904 1
29 Sterowanie bazg ~ Waga kosza P17219 i
Brak wagi kosza P15881 1
31 Odciecie benzyny P19055 1
32 Tylko olej napedowy P14414 1
33 Sterowanie koszem{P/D/Bi) Waga kosza P17457 lub P17213 i
Brak wagi kosza P15924 1
35 Stabilizatory — hydraulika P14841 4
36 Stabilizatory — sterowanie P14922 1
37 Stopien zatadowania — 8,75kN P14961 4
38 Kontrola Kosza (E/AC) Waga kosza P17212 1
Brak wagi kosza P15925 1
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Pozycja Opis Numer llos¢
39 Instrukcje obstugi P14892 1
41 Alarm przecigienia p18gag 2
42 Trakcja - wigcznik P18890 1
43 Ostrzezenie o hatasie 73dB P17123 1
| 44 Uszkodzenie reki P14782 2
45 Pusta tabliczka osi P16190 1
46 Holowanie(Australia/NZ) P17970 | 1
7 Trakcja wytgcznik P18975 1
48 Trakcja — na stoku P18976 - 11
49 Gniazdko P17719 1
P17720 1
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3.5 Wymagana sila dokrecenia

Jakos',c'/wielkoéé Wymagana sita dokrecenia w ft lbs [Nm]
sruby i
Stopien 8,8 | 10,9
M6 7.4 (10) 10 (14)
M8 18,5 (25) 26 (35)
M10 36 (49) 51 (69)
M12 65 (86) 89 (120)
M14 100 (135) 140 (190)
M16 155 (210) 218 (295)
M18 215 (290) 300 (405)
e o
BOLCE |
PIERSCIENIA 155ft Ibs 210Nm
OBROTOWEGO

N
(Y
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4 Dzialanie
4.1 KOMPONENTY OBWODOW KONTROLNYCH

4,1.1 TABLICA ROZDZIELCZA: zlokalizowana jest pod baldachimem, tablica rozdz.ie|cza sktada sie z PCB
(Obwodu drukowanego) zawierajgcego wszystkie funkcje kontrolne dziatania maszyny. Tablica rozdzielcza jest
taka sama dla modeli o tym samym Zrédle napedzania, zawiera okreslone bezpieczniki dla poszczegdlnych
obwodoéw.

4.1.2 KLAKSON: réowniez zamontowany pod baldachimem, podtaczony jest do obwodu kontroli
stabilizatoréw. Te urzadzenie wydaje nieprzerwany diwiek podczas dyskretnej pracy podnoénikdw przy
podniesionym wysiegniku, ostrzegajgc operatora o tym fakcie. Da réwniez sygnaf przy przekrgconym kiuczu
Kontroli Naziemnej w pozycji Platforma zanim uruchomione zostang podnosniki.

4.1.3  PRZELACZNIK WYSIEGNIKA (TYLKO 120H): zamontowany na boku Wysiegnika 1 niedaleko stojaka
wysiegnika operowany przez kontakt z Wysiegnikiem 3, ten przefacznik kontroiuje funkcjg zmiany pomigadzy
podnosénikami a platforma. Funkcja podnosnikdw nie jest dostepna do czasu wigczenia sie przetacznika wraz z
wysiegnikiem, zapewniajgc fakt iz maszyna musi by¢ ztozona by obstugiwac¢ podnosniki hydrauliczne. Jest
réwniez podobnie podtgczony do obwodu kontroli platformy, tak Ze jesli przetacznik nie jest wigczony wraz z
wysiegnikami (np. maszyna jest wiaczona) wtedy sensory stabilizatorow sg aktywne i ostrzegty by operatora o
niebezpiecznych warunkach, jesli jeden z nich utracit by kontakt z ziemia. Te funkcje kontrolne maja nadrzedny
stopien waznosci dla bezpieczefstwa maszyny i operatora. Pod zadnym pozorem nie powinno sig ich izolowa¢

lub obchodzicé.

4.1.4  ODCIECIE AKUMULATORA: szara raczka odciecia akumulatora zlokalizowana jest pod baldachimem,
pozwala na odciecie obwoddw kontroli maszyny oraz zasilania od akumulatora. Przy normalnym
funkcjonowaniu przetacznik powinien byé¢ uzywany jedynie do izolacji maszyny od akumulatora w chwili
odtaczania akumulatoréw w celach konserwacyjnych lub przypadku spiecia. Obwdd tadowania akumulatora
jest podtaczony bezposrednio do akumulatora wiec uzycie przetacznika nie wptywa na tadowanie akumulatora.

415 WYBOR ZRODLA ZASILANIA (TYLKO 120H): w maszynach o wielu opcjach zasilania, urzadzenia sa
wyposazone W ,intuicyjny” obwéd wyboru Zrédta zasilania. Naciskajac zielony przycisk dokonany zostanie
automatycznie wybdr zasilania. Silnik moze zostac zapalony przy uzyciu dwustanowego przetgcznika |

CTADRT/CTNAD na FFmrmnin o 1irma Asnmin nesai iAl- Arnmudlnn? ckarsiaiania o Hmilsinme mamraan mesakaasanid HS
LI 2N T 'JIQI.IUIIIIIC Q Jul LqULCIIIC 'JILCJ\JLIC "I ”U\Jlllyalllc LTIV YWAQIIIT SHIINITIHT PUPILCL 'Jl LCIQL.L!IH\

przeptywu w obwodzie hydrauliki. Wytaczenie silnika wyborem STOP na dwupozycyjnym przetgczniku na
platformie i naci$niecie zieionego przycisku spowoduje przejscie w tryb operowania na akumuiatorze.

4.1 SILNIK DIESLA: Silnik Yanmar L4C lub Kubota 0C80, opisany w czesci konserwacyjnej instrukeji
warsztatowej, napedzajacy pojedynczg pompe z bezposrednio zamocowanym zaworem spustowym

4,1.7  SILNIK BENZYNOWY: Silnik Honda GX 200, opisany w czesci konserwacyjnej instrukcji warsztatowej
napedza pojedyncza pompe z bezposrednio zamocowanym zaworem spustowym.
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4.2 PROCEDURY PRZYGOTOWAWCZE
Nieprawidfowe ustawienie stabilizatorow moze spowodowac powazne uszkodzenia
ciata lub $mierc.

WSZYSTKIE MODELE

1) Przeczytaj i w petni zrozum wszystkie kroki ostroznosci i instrukcje obstugi zawarte w Instrukcji obstugi
oraz bezpieczenstwa oraz na powierzchni plakietek na maszynie.

2) Umieéé Niftylift na pewnym gruncie biorgc pod uwage zasieg dziatania wysiegnika tak by omina¢
wszelkie przeszkody lub mozliwe niebezpieczenstwa takie jak kable zasilania, linie telefoniczne, studzienki
kanaiizacyjne, itp.

3) UZYJ HAMULCA RECZNEGO: zablokuj kota, odgrodZ obszar uzywajac odpowiednich pachotkéw, barier,
oraz flag.
4) Poziomowanie maszyny przy pomocy stabilizatoréw pozwoli dostosowac sie do pochytu do 12 stopni,

jesli jest to wymagane uzyj odpowiednich podktadek na tadunek by odciazyé dolne podnosniki. Nie podno$
platformy dopdki baza nie jest ustawiona z precyzjg do 3 stopni odchytu od poziomu.

4) Jesli moziiwosc obcigzenia gruntu budzi jakiekoiwiek walpliwosci, nie mozna uzy¢ maszyny.
6) Uwolnij zatrzask transportowy wysiegnika.

7 Sprawd? czy zapalone wytgczone sa wszystkie czerwone awaryjne zatrzymania (tzn. petne
zatrzymanie).

8) Uzyj instrukcji zamieszczonych ponizej dla recznych lub hydraulicznych modeli stabilizatoréw.

MODELE STABILIZATOROW RECZNYCH (120M)

9) Pozostaw kiucz kontroii naziemnej w pozycji ,OFF” poki podnosniki nie sg rozmieszczone.
Przekrecenie tego klucza do pozycji ,PLATFORMA” spowoduje sygnat Klaksonu, poniewaz stabilizatory wykryja
iz podnosniki nie majg kontaktu z podtozem.

10} Wszystkie cztery stabilizatory musza by¢ w petnie wyciagniete z pozostawieniem sworznilnp,
opuszczone) wszystkie nogi podnosnikdw sa przykrecone do twardej i pewnej powierzchni.

11) Sprawdz czy podstawa jest w poziomie uzywajac do tego poziomicy w miejscu uchwytu zatrzasku
wysiegnika,

12) By obstugiwad wysiegnik z poziomu ziemi, przekred klucz przekaZnika na stacje kontroli naziemnej
,Grunt”(tzn. zgodnie z kierunkiem wskazowek zegara). Nacis$nij i trzymaj zielony przycisk zasilania oraz wybierz
odpowiednig dZwignie sterujacg. Uwaga: Jesli brak jest zasilania sprawdz czy wszystkie przetgczniki sa

wtaczone oraz czy wszystkie stopy podnoénikéw maja kontakt z ziemia z réwnym naciskiem.

13) By uzywac podnosnika z platformy przekrec klucz przetgcznika na opcje ,Platforma” (tzn. przeciwnie

T L it

do kierunku ruchu wskazéwek zegara). Nastepnie, w zaleznosci od rodzaju przetgcznika albo usuf kiucz ze
i~ anrmnl o amm amomms s i ANAIN S Aemia = sssmlbaaliiilmmnl a -

P H AR ! Zoaal H A
Piaacirmie na PoZydje ,,Uin {(ZEUGNIT Z WSKAGZOWRaiTii ZEgaiaj.

Uwaga: Jeéli brzmi alarm, przekreé kluczek do pozycji ,OFF” (stacja kontroli naziemnej) oraz sprawdz czy
wszystkie przetaczniki sg wtgczone oraz stopy podnosnikéw majag kontakt z ziemig z réwnym naciskiem.
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MODELE STABILIZATOROW HYDRAULICZNYCH (120T)

9) Upewnij sie iz klucz na naziemnej stacji kontroli jest przekrecony na pozycji ,ON”(tzn. zgodnie z
kierunkiem wskazowek zegara).

10) W stacji kontroli stabilizatoréw nacisnij oraz przytrzymaj diwignie zasilania po prawej stronie.
Czynnosé ta wtacza zasilanie oraz przekierowuje przeptyw ptynu hydraulicznego do nég w celu ustawienia.
Nastepnie wybierz odpowiednia dZwignie by rozpocza¢ ustawianie. Uwaga: Zasilanie nie bedzie dostepne do
jesli wysiegnik nie bedzie ustawiony na stojaku. i

11) Uzywajgc diwigni kontroli stabilizatoréw, obniz kazdy stabilizator na sztywne podfoig oraz
wypoziomuj maszyne upewniajac sie iz stopa kazdego stabilizatora jest oparta z takim samym obcigzeniem

oraz kotami w powietrzu. Uwaga: ustaw najpierw dwa stabilizatory z przodu by zminimalizowa¢ ryzyko
uszkodzenia kota podporowego.

12) Upewnij sie iz podstawa jest wypoziomowana przyktadajac poziomice do stacji kontroli stabilizatoréw.

13} Wysiegnik moze teraz by¢ operowany z naziemnej stacji kontroli poprzez nacisnigcie i przytrzymanie
zielonego przycisku. Uwaga: jesli stychac alarm klaksonu, sprawdz czy kazdy stabilizator jest opuszczony i czy
kazda stopa stabilizatora jest obcigzona jednakowa waga.

14) By operowaé wysiegnikiem z platformy, usuri klucz z naziemnej stacji kontroli (przekrec klucz
przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara) i umies¢ w stacji kontroli platformy oraz przekre¢ na ,,ON”
(zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara). Uwaga: jesli stychac alarm klaksonu, sprawdz czy kazdy
stabilizator jest opuszczony i czy kazda stopa stabilizatora jest obcigzona jednakowa waga.

WSZYSTKIE MODELE

15} zawsze opusé podnosniki przed koicowym ustawieniem, podniesieniem czy przemieszczeniem
stabilizatordw w jakimkolwiek kierunku.

16) Nigdy nie modyfikuj ani blokuj obwoddw zabezpieczajgcych Niftylift.

Ta maszyna nie jest izolowana elektrycznie. Nie pracuj pod 10ft(3m) elektrycznymi liniami
napowietrznymi o napieciu przekraczajacym 415 Voltow.
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awFTEY” TM Series

Operating & Safety Instructions
4.3 OPERACJA OBSLUGI NAZIEMNE]
ZAWSZE POZWOL ROZGRZAC SIE SILNIKOWI PRZED UZYCIEM
4.3.1 INSTRUKCIJE KONTROLI NAZIEMNEJ '

WSZYSTKIE MODELE

1) Sprawdz pod spodem, ponad oraz wokot platforme pod katem niebezpieczenstw przed dokonaniem
jakiejkolwiek operacji

2) Upewnij sie iz wszystkie awaryjne przyciski zatrzymania sg wytgczone

3) Dla modelu z hydraulicznymi stabilizatorami {120T), przekre¢ klucz w naziemnej stacji kontroli na
pozycje ,,ON” {(zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara). Dla modelu z stabilizatorami recznymi
(120M) przekred klucz w naziemnej stacji kontroli na ,Ziemia”(tzn. catkiem na dét)

4) Dla modeli Akumulatorowych/Elektrycznych przejdz do kroku 13)

MODELE Z SILNIKAM! NA OLEJ NAPEDOWY L UB DWU NAPEDOWE

5) Dla startu przy zimnym silniku przejdZ do kroku 6) lub dla startu z cieptym silnikiem do kroku 7)

6) ZIMNY SILNIK: przekrec gtéwny przetacznik zaptonu (zlokalizowany pod przednig ostona) poprzez ON
do GL. Wiacza to system podgrzewajacy. Przytrzymaj przez3-5 sekund a nastepnie przekre¢ w petni na
pozycje ST (start) a silnik zapali.

~
~—

CIEPLY SILNIK: przekrec gtoéwny przetacznik zaptonu (zlokalizowany pod przednia ostona) poprzez
pozycje ON do ST (start) a silnik zapali.

AR L any

3) Przejdz ao Kroku 13)
MODELE Z SILNIKAMI BENZYNOWYMI LUB BENZYNOWO/ELEKTRYCZNYMI

9) Dla startu z zimnym silnikiem przejdz do kroku 8) a dla startu z cieptym silnikiem do kroku 9),

10) ZIMNY SILNIK: przekrec zawor paliwa na pozycje ,,ON” i pociagnij dZzwignie ssania. Przekreé gtowny
przetgcznik zaptonu z pozycji ,ON” na ,,ST” (Start) a silnik zapali. Przywrd¢ dZwignie ssania do jej
normalnej pozycji gdy silnik zapali.

s
1
~——

CIEPEY SILNIK: nrzekreé zawdr naliwa na nazvucie
LIETLY SILNL RrICKreC Zaweor paliwa na pozycie

,ON” na pozycje ,ST” (start) a silnik zapali.
12) Przejdz do kroku 13).

WSZYSTKIE MODELE

13) Przycisnij i przytrzymaj zielony przycisk zasilania.

14) Wybierz potrzebng funkcje wysieghika i operuj dZwighiami recznymi wedtug instrukcji producenta
Uzywania oraz Bezpieczenstwa.

15) Podczas gdy maszyna nie jest uzywana nalezy powrdci¢ do pozycji ztoZzonej, podnies i zt62
stabilizatory, przekrec kluczyk do pozycji ,OFF” {przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara),
wyciagnij kiuczyk oraz kofa podporowe.
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PRODECURY AWARYINE
1) Wocishaé czerwony przycisk awaryjny, by wylaczy¢ wszystkie funkcje.

2) Uzy¢ pompki recznej w celu dostarczenia maszynie mocy napedowej i sterowac nig w zwykty
sposdb za pomoca dZwigni (z poziomu platformy lub pulpitu naziemnego).

4.3.2 FUNKCIE WYSIEGNIKA

A} Wocisnac i przytrzymaj zielony przycisk zasilajacy.

1 2 3 8
B) W celu skorzystania z pozadanej funkcji wysiegnika nalezy skorzysta¢ z dzwigni 1, 2 lub 3.
1 obstuguje wysiegnik teleskopowy | W GORE w celu wysunigcia W DOL w celu wsuniecia
2 obstuguje wysiegnik dolny W GORE w celu wzniesienia W DOL w celu opuszczenia
3 obstuguje wysiegnik gérny W GORE w celu wzniesienia W DOt w celu opuszczenia
4 obstuguje mechanizm obrotowy W GORE by obrdéci¢ w prawo W DOL by obréci¢ w lewo

NALEZY ZAWSZE UPENIC SIE, ZE PLATFORMA KOSZOWA JEST NA SOLIDNEJ
POWIERZCHNI | NIE ZNAJDUJA SIE NAD NiA ZADNE NIEBEZPIECZNE PRZESZKODY.

NACISNIECIE CZERWONEGC PRZYCISKU AWARYINEGC WYLACZY SILNIK ORAZ
CALKOWICIE ZABLOKUJE PRZEPLYW ENERGII ELEKTRYCZNEJ UNIMOZLIWIAJIAC
OBSLUGE JAKIEJKOLWIEK FUNKCJI MASZYNY.
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4.4

44.1

KONTROLA Z POZIOMU PLATFORMY

NIGDY NIE WOLNO URUCHAMIAC PODNOSNIKA NIFTYLIFT, JESLI WYCZUWALNA
JEST BENZYNA, PLYNNY PROPAN LUB PALIWO DIESLOWE. SA ONE WYSOCE
tATWOPALNE.

PRZED ROZPOCZECIEM PRACY Z PODNOSNIKIEM NIFTYLIFT PROSIMY UPENIC
SIE, ZE KAZDY OPERATOR DOKLADNIE PRZECZYTAL | ZROZUMIAL INSTRUKCIE

& L L I AR CNG L  0 To )
w UBSLUGIL. NIEZASTUDUWANIE JIE DU TEGU VIULE DPUWUUUWAé SIVIIEKU LUDB

ODNIESIENIE POWAZNYCH RAN.
** PROCEDURY ROZRUCHU SILNIKA ZIMNEGO PODANE SA W SEKCJI 4.3.1 **
PRZED ROZPOCZECIEM OBStUGI MASZYNY ZAWSZE NALEZY ROZGRZAC SILNIK.
INSTRUKCIE OBStUGI PLATFORMY
WSZYSTKIE MODELE

1) NIGDY nie wolno przekracza¢ dozwolonego udzwigu platformy.

2) Przed obstuga jakiejkolwiek funkcji zawsze nalezy sprawdzi¢ pod, nad i wokdt platformy nie
znajdujg sie zadne przeszkody.
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W modelach z hydraulicznymi podporami (120T) nalezy wyja¢ klucz ze stanowiska kontroli
naziemnej (obréci¢ w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara) i wlozy¢ go do
stanowiska kontroli platformy a nastepnie wigczy¢ (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara). W
modelach z recznymi podporami (120M) nalezy przekreci¢ stacyjke w stanowisku kontroli
naziemnej na pozycje ,Platforma” (ang. platform), a nastepnie, w zaleznosci od typu stacyjki,
nalezy wyjac i uzyc klucza ze stanowiska kontroli naziemnej iub uzy¢ zapasowego (drugiego)
klucza, by przekreci¢ stacyjke w stanowisku kontroli platformy na pozycjg ,ON” (ang. wlaczy¢)
(zgodnie z ruchem wskazowek zegaraj.

5) W przypadku modelu z akumulatorem elektrycznym przejs¢ do kroku 11).

TYLKO MODELE Z SILNIKIEM DIESLOWYM LUB ZASILANE PODWOINIE

6) Nalezy sie upewnic, ze gtéwny przetgcznik zasilajacy silnik jest na pozycji ,ON” (ang. wigczyc).
Nastepnie przekreci¢ przetacznik oznaczony ,Engine Start” (ang. rozruch silnika) na pulpicie

obstugi platformy zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, a silnik zostanie uruchomiony.

7) Przejs¢ do kroku 11}. Przypis - Jedli silnik dieslowy nie jest aktualnie uruchomiony, podnosnik
automatycznie przejdzie w tryb gtéwnego Zrddta zasilania (zazwyczaj jest to akumu!atqr).

TYLKO MODELE Z SILNIKIEM BENZYNOWYM LUB ZASILANE BENZYNA | AKUM. ELEKTRYCZNYM

8) Nalezy upewni¢ sie, ze kurek paliwowy jest na pozycji ,ON” (ang. wigczyc) oraz, ze gidwny
przetgcznik zasilajgcy silnik rowniez. Nastepnie przekreci¢ przetgcznik oznaczony ,Engine
Start” {ang. rozruch siinikaj na puipicie obsiugi piatformy zgodnie z ruchem wskazowek
zegara, a silnik zostanie uruchomiony.

8} Przejs¢ do kroku (11. Przypis - Jesli silnik dieslowy nie jest aktualnie uruchomiony, podnosnik
automatycznie przejdzie w tryb gtdwnego Zrddta zasilania (zazwyczaj jest to akumulator).

i0) Jesii siinik jest zbyt zimny, by uruchomic go z platformy nalezy sprébowac uruchomic go z
pozycji kontroli naziemnej zgodnie z krokiem 8) naziemnej kontroli maszyny w sekcji 4.3.1.

B Al Y Tttt E
VWOLTDINIC VIUULCLE
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12) Wybra¢ pozadang funkcje wysiegnika postugiwac sig diwigniami zgodnie z zaleceniami
instrukcji ,,Obstugi i Bezpieczerstwa”.

13) Gdy maszyna nie jest uzywana, nalezy przywrdécic ja do pozycji ztozonej, catkowicie podniesc i
ztozyé wszystkie podpory, przekreci¢ klucz na pozycje ,OFF” (ang. wytaczy¢) w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara, wyijac klucz i uzyé klinéw do zablokowania kot.

PROCEDURY AWARYINE
1) Wocisna¢ czerwony przycisk awaryjny, by wylaczy¢ wszystkie funkcje.
2) Uzy¢ pompki recznej w celu dostarczenia maszynie mocy napedowej i sterowac nig w zwykly

sposdb za pomoca dzwigni (z poziomu platformy lub pulpitu naziemnego).

STANOWISKO
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| PLATFORMY

4.4.2 FUNKCIE WYSIEGNIKA

A) Wocisnac i przytrzymaj zielony przycisk zasilajacy.

(MODEL ZASILANY PODWOINIE)

B) W celu skorzystania z pozadanej funkcji wysiegnika nalezy skorzystac¢ z diwigni 1, 2 lub 3.

\

1 obstuguje wysiegnik teleskopowy

W GORE w celu wysuniecia

W DOL w celu wsuniecia

2 obstuguje wysiegnik dolny

W GORE w celu wzniesienia

W DOt w celu opuszczenia

3 obstuguje wysiegnik gorny
4 obstuguje mechanizm obrotowy

W GORE w celu wzniesienia
W GORE by obrdci¢ w prawo

W DOt w celu opuszczenia
W DOL by obréci¢ w lewo
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4.5

4.5.1

4.5.2

4.5.3

SYSTEM KONTROLI OBCIAZENIA KLATKI
WERSJA MECHANICZNA

Dostepne sg maszyny Niftylift wyposazone w mechaniczny system kontroli obcigzenia klatki. Sg one
skon’r"gurowane w taki sposdb, by wykry¢ pionowe przecigzenie klatki i w wypadku jego wystgpienia
LdI.ILyHIGL. ruch maszyny. DO czasu usunigcia przecaazema niedozwolone jest kUIILyIIUUVVGI||C pracy
platformy. Usuniecie przeciazenia musi przebiegac w sposob odpowiedzialny, bez wywotywania
ryzyka wystapienia jeszcze wigkszego zagroienia. Dlatego gdyby umiescic w klatce dodatkowe
obcigzenie w postaci opraw Swietinych, cegiet lub kafelkdw, nie mozina by byto uruchomic¢ maszyny.
By przywrdcic¢ wszystkie funkcje, nalezy bezpiecznie usunac wszelkie obiekty powodujgce przecigzenie
NIE ZRZUCAJAC ICH w dét narazajac na niebezpieczenstwo oséb pod platforma.

Mechaniczny system kontroli obcigzenia kiatki dziata na zasadzie wbudowanej sprezyny,

Apetncnuwmnai An hasniacs nazinomi ahriasania klatki NMadmiarna sheisdania kistlbi nawnadiia
GOSICSCWaneg) GC OCZpIeCZnEgl pLoZICMmU COCIgZenia XKiaikh, wWadmierng CgodigZenic XKiaiki powoauje

scisniecie sprezyny, co zostaje wykryte przez precyzyjny mikroczujnik. Gdy. maszyna jest wigczona, ten
ruch spreiyny najpierw wywotuje gtosny sygnat diwiekowy w klatce oraz wizualny na obu
stanowiskach kontrolnych (platformy oraz pulpitu naziemnego). Dodatkowe ugiecie wywotane
nadmiernym obcigieniem stuzy przerwaniu przeptywu energii w maszynie, co skutecznie ja
zatrzymuje.

W przypadku, gdyby usuniecie nadmiernego obcigzenia byto niemozliwe, maszyne nalezy obstugiwad

h/lllr\ 73 pomoca recznei nr\mnln M:lnv\l zachowad c7rvnanln= octroinaéé nr')nnrn\u:xd7=lqr fn
pOoMOeCg reling; pompxt. Naiezy zachowac siciegoing ostroinesce priepr

czynnosc, zwiaszcza w przypadku znacznego przecigzenia maszyny. jakikoiwiek ruch zwiekszajgcy
wysieg boczny maszyny moze wywotac jej niestabilnos¢. Maszyng naleiy operowaé w taki sposéb, by
najpierw zmniejszy¢ wysieg boczny, potem wysokosc¢, az osiggniety zostanie poziom pozwalajgcy na
bezpieczne opuszczenie platformy przez operatora lub usuniecie przecigzenia.

DZIALANIE

System kontroli ohciazenia klatki zasilany
Kiedy rmaszyna jest wylgczona.

Awaryjne zatrzymanie maszyny aktywuje system kontroli obcigzenia, jesli klucz w stacyjce stanowiska
naziemnego lub na platformie przekrecony jest na pozycje ,ON” (ang. witaczyé). Jesli klatka jest
przecigzona, obwdd sterujgcy natychmiast zasygnalizuje to sygnatem diwiekowym i wizualnym.
Woweczas wcisniecie awaryjnego zatrzymania lub przekrecenie klucza na pozycje ,,OFF” (ang. wytgczyc)

jedynie ucisza alarm. Dopdki przecigzenie wystepuje, bedzie on styszalny, chyba, ze maszyna zostanie
wyfaczona.

Gdy przecigzenie zostanie wykryte, wciskanie zieionego przycisku na puipicie naziemnym iub
platformie nie przyniesie Zadnego efektu. Zasilanie maszyny nie bedzie funkcjonowac, dopdki
przecigzenie nie zostanie usuniete. Usuniecie przecigzenia zgodnie z powyiszymi instrukcjami
automatycznie zresetuje system kontroli obcigzenia i Zadna dodatkowa ingerencja ze strony opkeratora
nie bedzie wymagana. Wszystkie funkcje zostang przywrdcone.

TESTOWANIE

Najprostszym sposobem przetestowania sprawnosci wykrywania obcigzenia przed rozpoczeciem
pracy z uzyciem platformy jest umieszczenie w klatce dwdch ludzi wraz z wiekszg iloscig narzedzi, niz
jest to dozwolone (zazwyczaj jest to 40kg). Powinien sie wtedy wtaczy¢ sygnat dZzwiekowy i kontrola
nad wszystkimi funkcjami powinna zostac¢ utracona. Zmniejszenie zawartosci klatki do bezpiecznego
poziomu obcigzenia powinno wytgczy¢ sygnat diwiekowy i przywrdci¢ wszystkie funkcje.
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4.5.4

£

2

un

KALIBRACIA

Jesli konieczne jest doktadniejsze zbadanie systemu kontroli obcigzenia, zazwyczaj w celu jego
zatwierdzenia, nalezy umiesci¢ w klatce bezpieczne obcigzenie robocze, wezedniej doktadnie je waiqc
w celu zapewnienia precyzji testu. Umieszczenie dodatkowych Skg w ktdrymkolwiek z czterech rogdw
kiatki powinno wiaczy¢ sygnat dzwiekowy. Jesii sygnat diwiekowy nie zadziata, nalezy dokfadnie
zbadaé mechanizm obcigzeniowy w celu wykrycia ewentualnych uszkedzen. Wszystkie komponenty
mechanizmu powinny daé sie przemiescié¢, wéwczas inspekcja powinna odszuka¢ uszkodzenia, ktére w
jakikolwiek sposéb mogty spowodowaé brak funkcjonalnosci mechanizmu. Jesli mechanizm wydaje sig
funkcjonowaé prawidtowo, nalezy sprawdzi¢ ustawienie mikroczujnika. Te czynno$¢ powinna
przeprowadzi¢ osoba kompetentna z odpowiednimi uprawnieniami. Ustawienia czujnika nie wolno
podejmowaé sie bez uprzedniego zezwolenia osoby odpowiedzialnej za platforme.

Gdy maszyna jest zatrzymana awaryjnie i kidrykoiwiek z kiuczy w stahowiskach kontroinych jest
przekrecony na pozycje ,ON” (ang. wtgczy¢), mikroczujnik w mechanizmie kontroli obcigienia jest
ustawiony tak, by $ruba byta w kontakcie z watkiem mikroczujnika. Nalezy kontynuowac ustawianie do
momentu, az zacznie dziata¢ sygnat dZzwiekowy, wowczas minimalnie cofnaé czynnosé, by go uciszyé.
Nakretki utrzymujgce $rube w miejscu moga zostac czesciowo dokrecone, by utrzymac jg w miejscu.

Teraz naleiy zastosowaé dodatkowe obcigzenie 5kg, by stwierdzi¢, czy system kontroli obcigZenia
klatli wykrywa je, wiacza sygnat diwiekowy i wylacza maszyne. Czutoéd mechanizmu jest
skonfigurowana tak, by przed wyfgczeniem maszyny przez system sygnaf diwiekowy daf sig lekko
ustyszeé¢. Naleiy dostosowaé mechanizm tak, by sygnat diwiekowy reagowat na réinice tych Skg.

Nastepnie mocno dokrecié¢ srube regulujaca.

Teraz moina skorzysta¢ z regulatoréw suwnicowych, by chroni¢ mikroczujnik przed nadmiernymi
sitami, jesli na klatce umieszczone zostanie znaczne obcigzenie. (zazwyczaj, gdy maszyna wchodzi w
kontakt z innym obiektem, blokujac ruch mechanizmu klatki, jest to odbierane przez system, jako
nr7t=r|a7ph|e\ Naleiy dokrecad éruby | a7 zetkna sie z mechanizmem ohciaieniowym klatki. Nastannie,

i
i ASZV
a

i'wngkuwy uzlmu NhM.Jt: Sg wy1qczunc a maszyia
nie funkcjonuje, naleiy zablokowaé je w tej pozycji. Nalezy uwazaé, by nie przekreci¢ srub
regulujgcych zbyt mocno, w przeciwnym wypadku alarm sygnalizujgcy przecigienie moze zostac
utracony.

=
O IR s
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guy przec qz nie Kiatki wuqi. jest chulc, Sygii

Teraz mozna usungé nadmiar obcigzenia z maszyny i sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wszystkich
funkcji.

System kontroli obcigZenia klatki kontrolowany jest przez ptytke z obwodem drukowanym o numerze
P16164. Ta ptytka PCB potaczone jest bezposrednio z mikroczujnikiem i monitoruje dziatanie system
kontroli obcigzenia klatki. PrzekaZniki te sa skonfigurowane w taki sposdb, Ze oba muszg dziata¢, by
mozna byto bezpiecznie obstugiwaé caty mechanizm. Jesli ktérykolwiek z nich przestanie dziata¢,
generowany jest sygnat o btedzie, ktéry widoczny jest na samej ptytce PCB. Dochodzi do {ego, gdy
wciéniecie zielonego przycisku nie pozwala obstugiwaé maszyny, nie uruchamia svgnatu

Aiadamia AL Eals wasmadlii malagy
CigeCTinia. vv Lur\uu VWYpMNAURU 1idiCey

spojrz na ptytke z obwodem drukowanym.

-t mEmanimdami A oma lada

OStiZegajglegs C priedigzeniu a na Kiaice
Z

otworzy¢ pilot do klatki lub wyjmij pudetko

iie

ptytka PCB i

Na ptytce znajdujg sie trzy lampki LED. Czerwona LD1 sygnalizujaca przecigzenie, czerwona LD2
sygnalizujgca awarie przekaznika 1 lub 2 i zielona LD3 sygnalizujaca dziatanie maszyny. Pierwsza
sygnalizuje przecigzenie, gdy maszyna jest wigczona, druga sygnalizuje awarie przekainika, gdy
zostanie wcisniety zielony guzik, trzeci sygnalizuje, ze maszyna jest wiaczona, gdy zostanie wcisniety
zielony guzik.
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4.5.7

Sygnat o awarii generowany jest, jesli ktorykolwiek z przekainikow nie odpowie na sygnat
mikroczujnika dotyczacy bezpiecznego obcigzenia klatki w wyniku awarii cewki, stykow lub stykéw
unieruchomionych z powodu rozgrzania. W kazdym z tych przypadkow sygnat o dziataniu maszyny
zostaje zablokowany, a zamiast niego zapala sie czerwona lampka LD2 sygnalizujgca btad. W takiej
sytuacji maszyna nie bedzie mogta by¢ obstugiwana. Sygnat o btedzie z czerwonej lampki LD2 oznacza
koniecznos¢ wymiany ptytki, gdyz przekazniki nie sg elementami trwatymi.

KONSERWACIA

Mechanizm obcigzeniowy klatki oparty jest na bezobstugowych, precyzyjnych tozyskach walcowych w
celu zapewnienia ptynnego i beztarciowego dziatania. Od tych komponentdéw zaleiy precyzja catego
mechanizmu, a w szczegolnosci histerezy. Zaleca sie utrzymywanie ich w czystosci. Sporadyczne
stosowanie WD40 na ich powierzchniach zapobiegnie dostawaniu sie do nich brudu i wilgoci oraz
utrzyma ich mobilnosc. .

wznowieni

o

pracy.

Jesli mechanizm poddany zostanie dziataniu jakiejkolwiek zewnetrznej sity, zazwyczaj podczas
manewrowania dziatajaca maszyng lub, w przypadku jednostek przyczepowych, podczas cofania,
nalezy przeprowadzi¢ doktadna inspekcje mechanizmu klatki. Jesli struktura ulegta jakiejkolwiek
deformacji, nalezy poradzi¢ sie technika serwisu Niftylift. Uszkodzenia fizyczne mechanizmu moga
spowodowac, ze system kontroli obcigzenia klatki przestanie dziata¢ lub nie bedzie doktadny. Pod
zadnym pozorem nie wolno dopuscic uszkodzonej maszyny do pracy bez przeprowadzenia jej
dalkladner inspekeli i k ji meehanizmidii
Dlatego nie jest zalecane mocowanie maszyny podczas transportu za pomoca faricuchdw lub pasow
przetozonych przez klatke, lub nad nig. Dotyczy to zwtaszcza elektronicznego czujnika
tensometrycznego, ktdry mogtby ulec nieodwracalnemu uszkodzeniu w wyniku dziatania nadmiernych
sit zewnetrznych. Chociaz uktad mechaniczny moze wydawac sie bardziej solidny, mocowanie za
pomocg paséw zapadkowych i im podobnych moie spowodowal powaing deformacje lekkiej
struktury kiatki. Nalezy uzywac wyznaczonych punktow zawieszenia na podnosniku Niftyiift podczas
mocowania jej do transportu, Niezastosowanie sie do tych zalecer mozie spowodowad niecdwracalne

uszkodzenie maszyny i bardzo wysoki rachunek za czesci zamienne.
WYMIANA CZESCI

W razie potrzeby wymiany czesci, naleiy zaopatrzy¢ sie do tego celu w oryginalne czesci Niftylift.
Precyzja i funkcjonalnos¢ system kontroli obcigzenia klatki zaleiy od tego, czy przy wymianie zostang
zastosowane identyczne czesci. Przetacznik od innego producenta moze odwrdci¢ uktad stykéw i
spowodowac, ze mechanizm bedzie niezdolny do dziatania. Réwniez precyzja uktadu pomiarowego
LdICLy od tego, uy‘ przernyw pTQuu W plZEujCZﬁil\u Uy'l taki saim, jak pchuLclll uZ'y'CiE ﬁomponemu fiie
bedacego ekwiwalentem starego spowoduje, ze system kontroli obciazenia klatki przestanie dziatac.
Pod Zadnym pozorem nie wolno dopusci¢c do pracy maszyny z wadliwym systemem kontroh

obcigzenia klatki.

W razie watpliwosci co do obstugi lub funkcji maszyny naleiy zaopatrzy¢ sie w schemat zgodny z
numerem seryjnym maszyny. Naleizy spojrze¢ na dot ptytki identyfikacyjne maszyny, jeden z dwdch
ostatnich widocznych tam numerdw oznacza obwod elektryczny maszyny. (numer D8000O plus numer

wvdania wystenuiacy 7araz7 no nim - /01:/02:/03: itn, natrz Sekeiza 1,511 I::. c+mm, i c\
WyGania Wysigpujgey zaraz pe nim - JUL}/OL/US; (p., patrz Sekgja 1. !

W razie watpliwosci prosimy skontaktowac sie z Wydziatem Obstugi Niftylift pod numerem (44) 01908
223456, Fax: 01908 227460.
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4.6

AKUMULATORY | ICH tADOWANIE

AKUMULATORY NALEZY tADOWAC W DOBRZE WENTYLOWANYM
POMIESZCZENIU, BEZ DOSTEPU DO OGNIA, ISKIER LUB INNYCH ZAGROZEN

’ E ‘ p'qcc,l_\!cvru CDﬂ\Alﬂl’\f\\'A'lAé EKSPLI\’IE ncnrznc DDf\f‘ECII ll\DC\"A'l’l_\“l‘q'l_\‘
| PRODUKOWANY JEST SILNIE WYBUCHOWY GAZ WODOROWY.
L
1) Nalezy tadowa¢ akumulatory po zakoriczeniu dnia pracy lub zmiany.

k 12 godzin, w tym 8 godzin tadowania
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Nalezy podigczy¢ tadowarke do odpowiedniego Zrédia zasilania 240 lub 110V pradu
zmiennego (patrz Ograniczenia podczas tadowania). (Przypis: W razie uzywania Zrédta 240V,
skorzystanie z centralnej baterii ELCB lub wytacznika réznicopragdowego RCD w punktach,
gdzie sg dostepne jest wysoce zalecane.)

3) Prosimy zwraca¢ uwage na ponizsze oznaczenia:
Czerwone Swiatio - akumuiatory faduja sie

Pulsujace zielone éwiatlo - trwa wyréwnywanie napiecia
State zielone $wiatfo i pulsujace czerwone $wiatfo - akumulatory s3 w petni natadowane

POD ZADNYM POZOREM NIE WOLNO ZOSTAWIAC AKUMULATOROW NA
FADOWANILI NA DELIZES, NIZ 24 GODZINY.

LR

[

4) GDY AKUMULATORY SA W PELNI NALADOWANE, NALEZY ODtACZYC JE OD ZRODA
ZASILANIA. Teraz moina zostawi¢ maszyne bez nadzoru. Jednak gdy maszyna jest
nieuzywana przez diuzszy okres, zaleca sie 4-6 godzinowe tadowanie uzupetniajgce co 4
tygodnie, tadowanie takie przeprowadzone na dzied przed rozpeczgciem pracy zapewni

caiodniowe dziaianie maszyny.

POD ZADNYM POZOREM NIE WOLNO POZOSTAWIAC MASZYNY
CALKOWIECIE ROZLADOWANEJ, GDYZ W KROTKIM CZASIE MOZE TO
SPOWODOWAC POWAZNE USZKODZENIE AKUMULATORA.

)

5) W celu unikniecia uszkodzenia tadowarki, nalezy odigczy¢ j3 od gtdwnego 7rddia zasilania
przed rozpoczeciem uzytkowania maszyny.

Przypis:

1) ledli tadowarka zostanie podigczona do Zrodia zasilania zaraz po zakoriczeniu procesu

tadowania, mo7e sie zapali¢ czerwona lamnka IFD mimo, i7 akummamrv sa w petni

AtL
HdldUUWdIIC VVUWLLG) ]dUUWdl Ka

piz
tempie, zaleznie od czasu miedzy poditgczeniem i roztaczeniem oraz poziomu natadowania
akumulatora.
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Niektdre podnosniki Niftylift wyposazone sa w System Zarzadzania Energig Akumulatordw,
ktéry bezustannie monitoruje stan akumulatorow. Kiedy akumulatory spadajg do 20%
poziomu natadowania, system zarzadzania rozpocznie wytgczanie zasilaczy hydraulicznych.
Spowoduje to, ze naped/system kontroli wysiegnika bedzie na przemian wytaczat sie i
wtaczat, co ma na celu zasygnalizowac operatorowi, Zze niezbedne jest tadowanie. Pozostato
jednak dos$é¢ energii, by powoli dojecha¢ do najblizszego punktu tadowania. Jesli jednak
cperator zignoruje sygnaty ostrzegawcze o niskim poziomie energii, wytgczanie zasilaczy
bedzie trwac, dopdki maszyna nie zostanie cafkowicie wyfgczone. Wowczas konieczne bedzie
natychmiastowe fadowanie.

OGRANICZENIA PODCZAS tADOWANIA

Czas tadowania akumulatora nieznacznie wydtuzy sie w przypadku uzywania Zrddta zasilania
110V, a nie 240V. Spowodowane jest to rownoiegtym potaczeniem cewek gtéwnych, co
sprawia, ze transformator widzi tylko 220V. Mozliwosci zasilania Zrédta 110V zdecydujg o
moziiwym poborze prgdu. Diatego maiy, reczny transformator .nie bedzie w stanie wydajnie
obstugiwaé tadowarki, a wiec czas tadowania wydtuzy sie ze wzgledu na ograniczenia w
przeptywie pradu.

Ewentualnych przedtuiaczy kablowych uzywaé nalezy z rozwaga. Zbyt dtugi kabel ciagnacy sie
od 7rodta zasilania do tadowarki znacznie zmniejszy napiecie, co spowoduje spadek
wydajnosci tadowania. Co wiecej, kable o nieodpowiednim rozmiarze rdzenia bedg miaty
ograniczony wptyw na przeptyw pradu, co rowniei spowoduje spadek wydajnosci tadowania.
Obie te sytuacje mogg doprowadziC do pizegizania sie Kabla i ryzyka poZaru, zwaicia (ub
uszkodzenia samych komponentow.

tadowarka wymaga napiecia akumulatora na poziomie minimum 4,5V (w sumie na 2
akumulatory 9V, na 4 akumulatory 19V, na 8 akumulatorow 38V). Jesli napiecie wynosi mniej
od tego poziomu, tadowarka nie witgczy sie (nie wykryje akumulatoréw do tadowania). Jesli
akumulatory sg w tak kiepskim stanie, nalezy wyjac je z maszyny i fadowac pojedynczo za
pomoca oddzielnej tadowarki, az osiggng optymalne napiecie. Najlepiej przeprowadzi¢ te
czynnod przy bardzo niskim przeplywie pradu, by ,podreperowal” akumulator, jesli
rozpoczat sie juz proces zasiarczania, tzw. ,saczace” tadowanie. Moze to potrwac kilka godzin,
a nawet dni. Doktadna obserwacja wzrastajgcego napiecia akumulatora pozwoli stwierdzié,
kiedy ,reperowanie” zostanie zakoriczone.

tADOWANIE UZUPEENIAJACE

W normalnym trybie akumulatory powinny by¢ sprawdzane przynajmniej raz na dwa

tygodnie w celu sprawdzenia poziomu elekirclitu. Pod koniec tadowania mam migjsce
gazowanie, co nieznacznie zmniejszy objetos¢ kwasu w akumulatorze. Ten brak moina
uzupetni¢ woda dejonizowana w odpowiedni sposdb. Podczas tej inspekcji korzy$é przyniesie
zwrdcenie uwagi na poziom ptyndw. Wadliwe ogniwo oznaczatoby wzrost utraty kwasu w
akumuiatorze, co z koiei doprowadzifoby do koniecznosci czestszego ?adowani? danego
ogniwa lub ogniw. Wadliwe ogniwa wydzielaja w duzej ilosci woddr, nawet podczas
normalnego dziatania, co w kontakcie z ogniem moze spowodowac eksplozje. Kazdy wadliwy
akumulator powinien zostac jak najszybciej wymieniony na inny tego samego rodzaju i

wislkodei,
Przypis: AKUMULATORY ZAWIERAJA KWAS, dlatego podczas przeprowadzania powyzszych

czynnosci nalezy nosi¢ odpowiednig odziez ochronng, tj. szczelne okulary j rekawice
ochronne.
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4.7

4.7.1

TRANSPORT, HOLOWANIE, PRZECHOWYWANIE | PRZYGOTOWYWANIE DO PRACY

TRANSPORT

Jedli platforma musi zosta¢ daleko przetransportowana, niezaleznie od tego, czy jest
montowana na przyczepie, pojezdzie, jest samobiezna, czy na podtoiu ggsiennicowym, nalezy
przeczytaé ponizisze procedury przed przystapieniem do zatadunku maszyny. Transport w
wielu pojazdach jest najczestsza przyczyna wystepowania problemow, gdyz metoda
zatadunku nie podlega naszemu wtasnemu personelowi. Niniejsze zalecenia powinny zostac
przekazane kolejnym pojazdom, by cata podréz przebiegta bezproblemowo.

by

Zawsze nalezy upewnit sig, ze cigzardwka lub przyczepa, na ktdérg zatadowany jest
podnoénik lub go holuje moze to robi¢ w Swietle prawa.

Przy zatadunku za pomoca diwigu OBOWIAZKOWE jest uzycie hakéw i
odpowiedniej belki rozporowej z zawiesiem czterociggnowym.

Podczas zatadunku lub roztadunku z boku pojazdu, zalecane jest uzycie kieszeni na
widty (jesli model takowe posiada), by zatrzymaé wolne jedno z widet. Nalezy
rozszerzy¢ widty do oporu zwracajgc uwage na komponenty przewozonej maszyny.
Nigdy nie wolno transportowac¢ wozkiem widtowym lub dzwigiem cafej maszvny
chwytajgc pod wysiggnikami. Zawsze naleiy unocsi¢ podnosnik chwytajac ped nim
lub pod zakonczeniami osi zawieszenia w przypadku modelu samobieinego. Nalezy
upewnic sie, ze wozek widtowy jest odpowiedni do przewozenia takiego cigzaru.
Gdy maszyna jest juz zatadowana na pojezdzie, nalezy uzy¢ paséw zapadkowych w
celu umocowania jej. Trzeba ja umiesci¢ w taki sposdéb, by w trakcie transportu
mozna byto sie wokét niej swobodnie poruszac i by jej wstrzasy podczas podrézy nie
pozwolity jej zetknac¢ sie z innymi przewozonymi towarami lub samym kontenerem,
w ktérym sie znajduje {iesii taki wystepuje). W trakcie transportu moga wystepowac
ruchy maszyny, ktdre moga prowadzi¢ do zuiycia cierno-korozyjnege lub innych
uszkodzen.

Jesli maszyna wyposazona jest w dodatkowe urzadzenia, jak np. klamra wysiegnika,
naleiy je dobrze zabezpieczyc.

Wysiegniki nalezy solidnie przymocowaé, by uniemozliwi¢ ich ruch. W przypadku
uzywania paséw lub fancuchdw, naleiy uprzednio odpowiednio zapakowaté
maszyne, by zapobiec uszkodzeniom powtoki lub zarysowaniom. Nalezy tez bra¢ pod
uwage ruch samych pasow lub tafncuchow.

Jedli maszyna posiada odpowiednie zaczepy do uwigzania, podnoszenia lub
przewozienia, nalezy ich uiy¢ przy jej mocowaniu. W przypadku ich braku moina
uzy¢ innych czesci maszyny pamietajac o przeznaczeniu miejsce, za ktére bedzie
chwytana. Jesli jest to mozliwe, nalezy chwytac za spdd maszyny lub o$ zawieszenia,
by skupita sie sita wytworzona podczas podnoszenia. Uziywanie do tego celu
pojedynczej ptyty, jak podpora, czy ptyta nosna stabilizatora moie byé
nieodpowiednie. Jesli komponent wyraznie nie moie stuiyé za podstawe
jakiegokolwiek tadunku, nie nalezy go na nim umieszczac.

W Zauuylu vvy’pqul\u’ nie wolno przekfadac pa 56w lub taficuchdw nad vvyoliﬁsngkiem,
przez konstrukcje nosng klatki lub sama klatke. Sita szkieletu nosnego nie jest
wystarczajgca, by wytrzymac ogromne sity, ktére mogg powstac za sprawg pasow
zapadkowych lub rzemieni. Powaznemu uszkodzeniu moga ulec elementy stalowe, a
delikatne mechanizmy, jak system kontroli obcigzenia klatki, deformacji, co sprawi,
ze ulegna zniszczeniu. Takie uszkodzenie np. czujnika tensometrycznego wywotatoby
koniecznosé jego wymiany przed rozpoczeciem pracy maszyny.
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4.7.2

HOLOWANIE
MAKSYMALNA ZALECANA PREDKOSC PRZY HOLOWANIU PODNOSNIKA
NIFTYLIFT WYNOSI 72 KM/H, A POJAZD HOLUJACY MUSI STOSOWAC SIE DO
' WSZELKICH PRZEPISOW RUCHU DROGOWEGO. NADMIERNA PREDKOSC MOZE
@ sPOWODOWAC SMIERC LUR ODNIESIENIE POWAZNYCH RAN,

Dla zachowania najwyzszego bezpieczenstwa zaleca sig, by maksymalna predkos¢ przy holowaniu
wynosita 72 km/h. Jesli warunki na drodze nie sg idealne, zaleca sie dodatkowe zmniejszenie
predkosci, by zapewni¢ petng kontrole nad pojazdem i przyczepa. Bardzo wazina jest stabilnos¢
pojazdu holujgcego. Dane producenta dotyczgce kazdego modelu dostarcza informacji o zalecanych
masach catkowitych pojazddéw i masach catkowitych pociggdw, ktérych nie powinno sie przekraczac.

instrukcje doczepiania
1) Nacisngc spust na mechanizmie dzwigniowy, podnies¢ i pociggna¢ do przodu uchwyt.

2) powa na kuli holowniczej i lekko przycisna¢ w dot.

3) Przed rozpoczeciem holowania upewnic sie, ze spust powrdcit na swojg poprzednia pozycje a
glowica zaczepowa jest zablokowana na kuli holowniczej.

4) Potgczy¢ kabel/taricuch do zaczepu pojazdu holujgcego — nie do samej kuli holowniczej.
5) Podigcz oswietienie do pojazdu i sprawd? jego funkcjonalnoscé.
6} Ziozyc¢ koio podporowe do transportu.

Instrukcje odczepiania

1) Zastosowac hamulec reczny przyczepy i zaklinowac kofta.

2) Opusci¢ koto podporowe, odczepi¢ kabel/taticuch i owietlenie.

3) Porusza¢ uchwytem naciskajac spust i recznie podnoszgc glowice vahzepcwq z kuli
hoiowniczej iub dokreci¢ teieskopowe koio podporowe w ceiu osiggniecia tego samego
efektu.

Obstuga hamulca recznego

1) W celu obstugi hamulcdw postojowych przyczepy pociggnac¢ diwignie hamulca recznego
gore i w tyl. Wiaczy sie mechanizm sprezynowy i pozostanie w tej pozycji do czasu

2) W celu zwolnienia hamulcéw postojowych nalezy solidnie chwyci¢ za dZzwignie hamulca i
pociagna¢ w gore. Nacisngé guzik zwalniajgcy mechanizm zapadkowy na korcu diwigni i
przywrdci¢ jg do pozycji poziomej. Nalezy zachowac ostroznos¢ obstugujgc hamulec reczny z
uwagi na sity towarzyszace obstudze mechanizmu zapadkowego.
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4.7.3

4.7.4

4.7.5

PRZENOSZENIE ZA POMOCA DZWIGU

1) Prosimy zapoznac sie ze wszystkimi ograniczeniami zwiazanymi z umocowaniami maszyny w
powyiszej sekcji ,transport” {4.7.1)

2) Przy korzystaniu z wyznaczonych punktdw podnoszenia na maszynie nie podnosi¢ jej zbyt
gwattownie, przed przeniesieniem powoli unie$¢ jg nad podtoie. Nie wolno tez upuscic
maszyny przy ustawianiu jej po przeniesieniu.

3) Przy podnoszeniu maszyny diwigiem, skorzysta¢ z wyznaczonych punktéw unoszenia i
zapozna¢ sie z zaleceniami dot. belki rozporowej. Pojedyncze ryciny dostgpne sg na
zamdwienie. (patrz lista ponizej)

Dgoond o0
D81153 iZ0Wvi
D80541 120T/H "
D80905 140H
D81273 1507
D80906 170H
D80939 210T™M
PRZECHOWYWANIE
legli magzyna ma by¢ nrzechoy ujiace czynnogci

@

4)

5)

annmana nrzaz diuzery czas, nalaiv nrze

n
yoi= oo P A S DOWY Mress LTLasL y LLms, naiCl Y

Pokry¢ smarem wszystkie tozyska/suwnice, przektadnie itp.

W akumulatorach sprawdzié poziom elektrolitu, stan natadowania, ewentualne uszkodzenia,
brud itp. Nigdy nie zostawia¢ roztadowanych akumulatoréw. Jesli nie planowane jest uzycie
podnosnika, przeprowadzenie tadowania uzupetniajacego od czasu do czasu pomoze
wyrownac ich poziom natadowania.

Zostawi¢ wylgcznik akumulatora na pozyeji ,OFF

wytadowaniu z powodu wycieku.

Jedli maszyna zostanie pozostawiona na stromym podtozu, uzy¢ klindw w celu zablokowania
kot

Jedli maszyna zostanie pozostawiona na zewnatrz lub w niebezpiecznym otoczeniu, zakry¢ ja
odpowiednim materiatem ochronnym, by 7anohiec jej 7niszczeniu.

PRZYGOTOWYWANIE DO PRACY

Codziennie przed rozpoczeciem zmiany naleiy przeprowadzi¢c doktadng inspekcje i testy
funkcjonalnosci (nie ograniczajac sie tylko do tych komponentdw) nastepujacych elementdw:

N =
—

A~

w
-—

4
5)

6)

7)

Wszystkie punkty smarowania w celu sprawdzenia réwnego rozprowadzenia smaru, pleju itp.

1%}

prawdzié, czy gwinty poruszajg sie bezproblemowo.

Sprawdzi¢ poziom i jakos¢ oleju. Usunac wszelkie zanieczyszczenia — wodg itp.
Sprawdzi¢ poziom elektrolitu w akumulatorach i ich poziom natadowania.
Sprawdzi¢, czy elektryka jest dobrze odizolowana i czy nie jest uszkodzona.

Uizywajac kontroli naziemnej sprawdzi¢ wszystkie funkcje maszyny zgodnie z instrukcja

!
~ LY NV NgLciniicy S Kic LN

obstugi. Usung¢ wszelkie defekty.

Upewnic sie, ze wszystkie zabezpieczenia i stanowiska kontrolne dziatajg zgodnie z instrukcja.
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8) Jesli to konieczne, przeprowadz test zatadunku by ustali¢ stabilno$¢ maszyny przed
rozpoczeciem pracy.

9) Po zakoriczeniu dtuzszego transportu maszyny, moga okazac sie potrzebne dodatkowe
inspekcje by okresli¢ uszczerbki transportowe, ktére moga na bezpieczng eksploatacje.
Przeprowadz inspekcje jednostki przed rozpoczeciem pracy. Odnotuj jakiekolwiek
nieprawidtowosci i skoryguj je natychmiastowo.

Niftylift Z.0.0. nie bierze odpowiedzialnosci za uszkodzenia spowodowane przez osoby trzecie
podczas transportu. Ostroznos¢ i uwaga poswiecona wiasciwym procedurom pozwoli na
uniknigcie niewiell i ;
sg zarowno drogie jak i czasochtonne. Uszkodzona maszyna docierajgca na miejsce pracy jest
marng reklamg naszych produktow, reputacji firmy oraz dealeréow i klientéw. Odpowiedzialnos¢
za bezpieczne i wolne od uszkodzert transportowanie spoczywa na przewoiniku lub jego
przedstawicielu.
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4.8 TRAKCJA

Te z maszyn wyposazonych pierwotnie w statg blokade mostéw, dostgpna jest réwniez opcja trakeji.
Funkcja ta pozwala maszynie na manewrowanie przez jednego pracownika i umozliwia
funkcjonowanie na zboczach pochylych o 10%(5,7 stopni). Na bardziej stromych zboczach powinno
sie uzywac pojazddéw z podnosnikiem.

System trakcji jest kierowany hydraulicznie, zrédto jest pochodzi z tego samego Zrodta co catej
maszyny. Predkoéci oraz stopniowo$é jest zalezna od gtéwnego zrédta napedu. Wiaczenie systemu
trakcji jest réwniez hydrauliczne, przy wykorzystaniu jednorecznej diwigni by przenied naped na
kofa. Kontrola funkciji trakcji jest wtedy mozliwe przy uzyciu joysticka pozwalajgcego maszynie na
poruszanie sie do przodu, do tytu oraz skrecania na strony.

WLACZNIE NAPEDU

1) Przed wigczeniem napedu trakcji upewnij sie iz przyczepa jest roztgczona od pojazdu
holujgcego, zaczep jest zwolniony i zabezpieczony, hamulec parkingowy jest w petni
zaciggniety.

2) Sprawdz iz wszystkie awaryjne przyciski sa zwolnione (tzn ,0Out”), a klucz w bazie jest
przekrecony do pozycji ,,ON”, przekierowujac zasilanie do joysticka i stacji podnosnikow.

3) Joystick napedu ma pojedynczy przycisk zlokalizowany na rgczce. Nacisniecie i przytrzymanie
przycisku umoZiiwi jednostice zasilajgcej spowodowad przeptyw piynu hydraulicznego
skierowanego do rozdzielacza napedu. Nie jest konieczne operowanie dZwignig wyboru
podnosnikéw, poniewaz spowodowato by to przeptyw ptynu hydraulicznego do rozdzielacza
dla podnos$nikow skutkujgc brakiem mozliwosci kierowania napedem.

4) Podczas trzymania przycisku joysticka i utrzymujgc drazek napedu w podniesionej pozycji
jest mozliwym uzywanie trzeciej pionowej dZwigni wigczajacej trakcje. Poprzez pociagnigcie
dzwigni w gére cylinder rozruchowy obrdci silniki napedowe poki widetki nie wejda w
kontakt z kotami. Funkcja ta jest chroniona cisnieniem a dZzwignia powinna by¢ przytrzymana
by umozliwi¢ widetkom przepchniecie pomiedzy oponami dla lepszej przyczepnosci podczas

5) Gdy cylinder rozruchowy uzyska petnie zakresu ruchu, widetki posiadajg wiasciwy kontakt z
kotami, dZwignia oraz przycisk napedu mogg zostac puszczone, zamykajgc cylinder w tej
pozycji. Tylko pod tym warunkiem mozna uwolni¢ hamulec reczny utrzymujac maszyﬁe na

marmad=ia dral
NMapQaGLic tiandji.

6) Maszyng mozna teraz manewrowac uzywajac joysticka, trzymajac przycisk podczas
poruszania joystickiem w kierunku ruchu. Powinno sie zwrdci¢ uwage iz maszyna
przemieszcza sie w kierunku wychyienia drgzka w taki sposob, ze po puszczeniu joysticka
maszyna nie pojedzie w kierunku w ktérym drazek byt trzymany. Zmniejsza to ryzyko
sprowokowane przez operatora. By zatrzymac funkcje napedu pus¢ joystick, ktdry wréci do
scentralizowanej pozycji ,,Off”, lub zwolnij przycisk przepfywu ptynu hydraulicznego. Przyciski
awaryjnego zatrzymania mogga by¢ podobnie uzywane do zatrzymania napedu maszyny w
dowolnej chwili.
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WYLACZENIE NAPEDU

1)Dopdki maszyna nie zostata umieszczona w takim miejscu by moc zostac sprzegnieta z
pojazden ciggngceym {jak opisano w odpowiedniej czesci iej insirukcji), przed wyigeceniem
funkcji trakcji nalezy zaciggng¢ hamulec reczny, kota powinny by¢ zabezpieczone lub maszyna
powinna by¢ potgczona z pojazdem ciggngcym. Rowniez jest rekomendowanym by maszyna
zostala umieszczona na ptaskiej powierzchni przed roztgczeniem napedu.

2)Nacisnij i przytrzymaj przycisk joysticka by spowodowacé przeptyw ptynu hydraulicznego,

i I el . I s
nociagnii nionowa diwicgnie w ddt by snowodowad u
pochaanii nianows le W 4ot by showodowac

MMV

uruchomienie cvlindréw,. Widetki trakcii zsuna
uruchomienie cylindrow, Widetk! trakcil zsuna

sie z kot, ktore powinny przemiescié sie na zewnatrz do kornica ruchu. Uwolnienie trzeciej dzwigni
spowoduje zamkniecie ich w ztozonej pozycji, gotowej do holu.

Pod zadnym pozorem maszyna nie powinna by¢ holowana z wigczonym systemem trakcji — moze
to spowodowac powazne uszkodzenia.

Nie uzywaj napedu trakcji jako hamulca — do tego celu konieczne jest uzycie hamulca

Nigdy nie wyfaczaj trakcji poki nie jest zaciggniety hamulec reczny, lub kota sg zablokowane albo
maszyna jest bezposrednio i bezpiecznie potgczona z pojazdem ciggngcym.

Zawsze umieszczaj maszyne na ptaskiej poziomej powierzchni zanim wytgczysz system trakciji.

Nie wigczaj lub wytaczaj systemu trakcji podczas gdy wcigz sie poruszasz. Najpierw zatrzymaj

3

ACTIUND
oy u
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-

Zaleca sie by podchodzi¢ pochytosci ze strony ktdra pozwala na to by zaczep holowniczy byt nizej
niz reszta maszyny, zapewnia to odpowiedni rozktad masy na kotach wspierajgcych.
Podchodzenie wzgdrza z odwrotnej strony moze umozliwi¢ maszynie przewrécenie sie do tytu
przy nagtym zatrzymaniu, by zmaksymalizowac pozostaty wage dziatajgcg na koto wspierajgce
pozwol zaczepowi holowniczemu na tak niska pozycje jak to mozliwe podczas wspierania wagi

przodu na kole wspierajgcym.

Nie jedZ maszynga podczas uzywania napedu trakcji, lub wewnatrz maszyny poniewaz moze to
skutkowaé powaznymi obrazeniami. ‘
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5 Sterowanie w naglych wypadkach
5.1 OGOLNE

SPRAWDZANIE DZIAXANIA STEROWANIA AWARYINEGO CO DZIEN LUB/I PRZED KAZDYM
WEACZENIEM JEST PODSTAWOWYM ELEMENTEM OBOWIAZKOW OPERATORA

Operator oraz wszyscy pracownicy naziemni muszg by¢ dobrze zaznajomieni z lokalizacja
PRZYCISKOW AWARYJNYCH. ¢

5.2 NA WYPADEK NIEZDOLNOSCI OPERATORA

RECZNY STABILIZATOR (120M)

Duealbuni mpmabnrsmil: masiamemal ctanii bantsall ma Arsmd? axndinia = Licwimlbinme wiab
FILCTAE q\- PI l-:lq\.l_llll\ IIGLICIIn j 2uea ,I UHILI VI 11 »” \ll i \Lsuulllc L NITIHUIINITIHIE TUuLIIU
wskazéwek zegara). Nastepnie opusé przetaczniki opisane w sekgji 4.3 Naziemna Kontrola
Dziatania

5.3 NA WYPADEK AWARII MASZYNY

Uzyj recznej pompy (zlokalizowanej w poblizu stacji kontroli bazy) i opusé platforme na ziemie
uzywajgc atbo sterowania bazg dIbO plan‘orr‘a Jesli ruch pozwoh gtéwnemu alarmowi
zresetowad 'it‘:;', AWTiEZ j

i da
opuszczenia platformy na ziemie.

Uwaga: jesli maszyna jest wyposazona w system zapobiegaiacy przecigzaniu kosza, oraz kosz
wejdzie w kontakt ze statym obiektem na podczas operowania na wysokosci, zostanie wykryta
sytuacja przecigzenia. Zostanie wytgczone cate zasilanie sterowania, wymagajac uzycia Recznej
Pompy by odzyskac¢ normaine funkcionowanie. Wystarczy wyprowadzic¢ kosz spoza punktu kolizji
by zwoinic system przecigzenia kosza. Kosz nastepnie moze zostac opuszczony przy uzyciu
opisanych wczesniej metod sterowania.

PRZEPROWADZAJAC AWARYINE OPUSZCZANIE PLATFORMY, W PEENI WYCTIAGNU
ORAZ COFNIJ WSZYSTKIE CYLINDRY ZE STACJI KONTROLI NAZIEMNEJ PRZED
ROZPOCZECIEM UZYTKOWANIA MASZYNY.

Jest to podstawowym wymaganiem by kazdy wypadek w ktorym bierze udziat Niftylift
niezaleznie od tege czy strony zostaty zranione lub wiasnosc zniszczona, byt rapeortowany
telefonicznie bezposrednio do Niftylift. Brak takiego kontaktu moze wptyng¢ na uchylenie
gwarancji maszynie '
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6 Obowiazki

6.1 ZMIANY WEASNOSCI

W przypadku zajscia zmiany wtasnosci maszyny Niftylift, bedzie odpowiedzialnoscig sprzedawcy
poinformowanie Niftylift o jednostce, modelu oraz numerze seryjnym oraz imieniu oraz adresie
nowego wiasciciela w przeciggu 60 dni. Ten bardzo wazny krok wymagany jest by w przysztosci
Biuletyny Techniczne mogty dociera¢ do wiasciciela bez opdznien. Gwaraneja nie podiega
transferowi.

6.2 Odpowiedzialnos¢ fizyczna
lestes zobowigzany przez ANSI/SIA 92.2 1990, by przeczytac i zrozumie¢ odpowiedzialno$¢ przed
uzyciem podnosnika.

Prosze przeczytaj zatgczony dokument, poniewaz nie zapoznanie sie z nim moze doprowadzi¢ do

smierci iub powaznych obrazen

W przypadku powstania jakiejkolwiek sprzecznosci, Instrukcja odpowiedzialnosci bedzie miata
pierwszenstwo przed innymi dokumentami.
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6.3 INSPEKCIA/SERWIS/PRZED EKSPLOATACYINA LISTA

SPRAWDZAJACA
NUMER SERYINY MASZYNY

HOLOWANIE

SPRAWNE

NIESPRAWNE

N/D

Operacja zapinania do holu

Oneracia zaciagniecia hamiilca recznego
) J 1O T T =

Operacja kofa wspierajgcego

Stabilizatory

Mikro przetaczniki bezpieczne

Tuleje naoiliwione i pracujgce swobodnie

Stabilizatory dziatajg swobodnie

Dziatanie mikro przekaznikow i klaksonu(jesli dotyczy)
Enmilsi

Nointanin wantuli | nrsvciclb Aur Lantraliiinsuch nadna H
voidiainiC Wity 1 gr ZyCionUvw RUNIU Uiuygly Uil pUUNIUGINTING

Dziatanie kazdego z podnosnikéw

Dziafanie kazdego z mikro przekaznikéw oraz syreny

Dziatanie przefgcznika spoczynku wysiegnika

Osie, kota oraz hamulce

Osie kreca sie swobodnie (90/120,), lub sg zabezpieczone
(170/180)

Vaba ma malhacmion = a o~
NUia >q LGUCLPICLLUI 1<, >

Stan tozysk dobry

Btotniki sg zabezpieczone

Sworznie pozycjonujgce s3 nasmarowane oraz swobodne

Bolce zabezpieczajgce sg umieszczone sztywno

Kota krecg sie swobodnie po spuszczeniu hamulca recznego

Hamulce schodzg sie jednakowo przy zaciggnieciu hamulca
recznego

Linki i pancerze hamulca sg zabezpieczone

Zuzycie okfadzin hamulca nie nadmiarowe

Dopasowana oraz dziatajaca linka odciggajgca

Tablica oswietleniowa dopasowana, Swiatta dziatajgce

Odpowiednie ci$nienie powietrza w oponach

Dokrecenie kot prawidtowe

Baza

Dziatanie zaworow kontrolnych oraz przyciskéw bazy

Dziatanie wszystkich wysiegnikow przy petnym zasiegu

Cylindry pracuja cicho

Platforma zachowuje poziom przy petnym wysiegu

Wysiegniki, podnosniki poziomujace nie zniszczone badz
zdekompletowane

Woysiegniki, podnosniki poziomuijace nie zagiete

Weze nie zamocowane sztywno, zagiete, zakrzywione

Pompa reczna dziatajgca

42



Operating & Safety Instructions

Obracanie

SPRAWNE

NIESPRAWNE

N/D

Przektadnia obrotu i silnik s3 zabezpieczone

Przekfadnia $limakowa/ zebatka posuja, brak nadmiernego

s i
LucLyvia

Brak luzu przekfadni slimakowej w pokrywie

Trzpienie przektadni planarnej zabezpieczone

Ostony przektadni zabezpieczone

Platforma

Dziatanie zaworu kontrolnego i przyciskow

Dziatanie wysiegnikdw przv netnvm zasiesu
ysieg przy \ a8

Cyiindry pracujg cicho

Poziomowanie platformy przy petnym zasiegu

Swobodny obrét przy petnym zasiegu

Dziatanie wysiggnika 4 przy pelnym zasiegu (jedli wyposazony)

Whetrze (pakiet zasilania)

Pakiet zasilania i wszystkie komponenty zabezpieczone

Wezuctkia kahla i tarminala
"J‘-,-J‘-'\l\- NUMIC | LCHTIIac

Weze nie skrecone lub zagiete

Pojemnik tadowarki/sterowania zabezpieczony

Akumuiator zabezpieczony

Poziom elektrolitu i odpowiedni odczyn

Dziatanie fadowarki

Poziom oleju hydraulicznego

Koricowe

Dziatanie zacisku wysiegnika

Sruby sworzni obrotowych

Prawidfowe plakietki, wszystkie widoczne

Baldachim/maska

Smarowniczki (podstaw stabilizatoréw, zwrotnicy, gtéwnego
masztuj

(przytacze, przektadnia obrotu, wysiegnik 4-170)

Kontrola wyciekéw

Cylindry (podnosnikéw, teleskopowe, poziomujace,
wznoszgce)

Zawory kontroli

Zawory sprawdzajgce

Pakiet zasiiania/ pompa

Silnik obrotu

Potaczenia wezy

Komentarze, wymagane prace naprawcze itp.; INSPEKCII
DOKONAL:

DATA:

/

/0
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